Fakulta elektrotechniky a informacnych technologii Zilinska univerzita v Ziline

KATEDRA RIADIACICH A INFORMACNYCH SYSTEMOV

1 VSeobecné informacie

Katedra riadiacich a informacnych systémov (dalej len KRIS) zabezpecCuje vyucbu a vyskum
v oblasti automatizacie riadenia dopravnych a priemyselnych procesov na procesnej,
operativnej a manazérskej urovni, kde sa okrem obvyklych optimalizacnych kritérii vyzaduje
aj kritérium bezpelCnosti. Sucastou su aj témy tykajuce sa spofahlivosti a bezpec€nosti
manipulacie s informaciami pokroCilymi metédami umelej inteligencie. Katedra garantuje
a poskytuje tri akreditované Studijné programy v Studijnom odbore Kybernetika: Automatizacia
v bakalarskom stupni Studia, Riadenie procesov v inzinierskom stupni Stidia a Riadenie
procesov v doktorandskom stupni Studia.

Vedeckovyskumna cinnost’ pracovnikov KRIS je orientovana na oblast analyzy a syntézy
informacnych a bezpecénostne relevantnych systémov od teoretickych modelov az po rieSenie
aktualnych projektov praxe, vratane ich implementacie. Katedra rozvija metédy automatického
riadenia s uplatfiovanim najnovsich poznatkov z odborov umela inteligencia, inteligentna
senzorika, servisna a mobilna robotika, systémy strojového videnia, inteligentna komunikacia
Clovek-stroj, strojové ucenie, bezpecna komunikacia a pod., ¢im vytvara priestor aj pre
moderné cloudové rieSenia i koncept loT.

V mnohych usekoch ma KRIS vyhradné postavenie v SR, najma v expertiznej innosti v oblasti
analyzy a syntézy bezpecénostne relevantnych riadiacich systémov pre zZelezni¢né aplikacie.
Oblast’ spofahlivého a bezpe¢ného prenosu a spracovania informacii pri riadeni vybranych
kritickych procesov, &i uz ide o zabezpelovacie systémy pre vSetky druhy doprav, zlozité
priemyselné technoldgie alebo vybrané rieSenia kybernetickej bezpecnosti dava dostatocny
priestor pre aktivity celého kolektivu katedry.

Aktivity katedry su integrované v ramci narodnej a medzinarodnej spoluprace s akademickou
a priemyselnou sférou a nadobudaju najréznejSie podoby - od vyskumnych projektov az po
vymenu Studentov a odbornikov.

Na KRIS pésobilo v roku 2022 celkom 14 pedagogickych zamestnancov a 1 vyskumny
pracovnik, 1 technicko-hospodarska pracovniCka a 7 internych doktorandov. Zo
zamestnancov su 2 profesori, 8 docenti, 3 odborni asistenti s vedeckou hodnostou PhD.,
1 vyskumny pracovnik s vedeckou hodnostou doc. PhD.

2 Zamestnanci katedry

Veduci katedry: prof. Ing Ale$ Janota, PhD. Eurlng.
Zastupca veduceho katedry: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
Sekretarka: Mgr. Kamila Baxova

2.1 Oddelenia katedry

2.1.1  Oddelenie riadiacich systémov

Veduci oddelenia: doc. Ing. DuSan Nemec, PhD. (od 1.6.2022), prof. Ing.
Karol Rasto¢ny, PhD. (do 30.6.2022)

Profesori: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD., Euring., prof. Ing. Karol
Rastocny, PhD.

Docenti: doc. Ing. Michal Gregor, PhD., doc. Ing. Jozef Hrbcek,

PhD., doc. Ing. Vojtech Simak, PhD., doc. Ing. Juraj
Zdansky, PhD.
Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Peter Nagy, PhD. (do 30.6.2022)
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2.1.2  Oddelenie informaénych systémov

Veduci oddelenia: Ing. Peter Hole€ko, PhD. (od 1.7.2022), doc. Ing.
Rastislav Pirnik, PhD. (do 30.6.2022)
Docenti: doc. Ing. Marian Hrubos, PhD., doc. Ing. Peter Peniak,

PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., doc. Dr. Ing.
Peter Vestenicky

Vyskumni pracovnici: doc. Ing. Dusan Nemec, PhD. (do 31.8.2022)

Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Emilia Bubenikova, PhD., Ing. Peter Holecko,
PhD., Ing. Alzbeta Kanalikova, PhD.

2.1.3 Doktorandi

Interni: Ing. Michal Mihalik (do 31.8.2022), Ing. Milan Medvedik (do 31.8.2022),
Ing. Jan Andel, Ing. Marek Bujnak, Ing. Branislav Malobicky, Ing. Pavol Kuchar,
Ing. Michal Skuba

3 Vzdelavanie

3.1 Zabezpecované predmety v bakalarskom, inzinierskom a doktorandskom
stadiu

Bakalarske studium

Kod Nazov Semester hodin/tyzden *
Predmety zabezpecované pre Fakultu elektrotechniky a informacnych technologii
3B00104 | algoritmizacia a programovanie 1 2-2-0
3B0A101 | avod do Studia pre A
3B0A201 | objektové programovanie
3B0OH201 | programovanie v C++
3B0A202 | technické a softvéroveé vybavenie pocitatov
3B0A203 | odborna prax pre A
3B00305 | tedria automatického riadenia
3B0A301 | zaklady analyzy dat
3B0A303 | logické a udalostné riadenie
3B0A302 | komunikacné siete
3BOE302 | sietova bezpelnost
3B00403 | senzorova technika
3BOE404 | senzorova technika
3B0A401 | riadiace systémy
3B0A402 | spofahlivost a bezpec€nost riadiacich systémov
3B0A403 | akéné ¢leny a ich riadenie
3B0A404 | tedria informacii a signalov
3B0A406 | odborna prax pre A
3B0OA501 | programovanie riadiacich systémov
3B0OA502 | tedria spracovania signalov v riadeni procesov
3B0OA503 | informacéné systémy
3B0A504 | komunikacna bezpecnost
3BOA505 | bakalarsky projekt 1
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3B0A601 | automaticka identifikacia

3B0A602 | bakalarsky projekt 2

3B0OA603 | vypracovanie a obhajoba bakalarskej prace
3B0A604 | predmet Statnej skusky

3B0OA605 | odborna prax pre A
* Prednasky — Cvicenia — Laboratorne cvi¢enia
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InZinierske studium

Kaod Nazov Semester | hodin/tyzden *
Predmety zabezpecované pre Fakultu elektrotechniky a informacnych technologii
3100104 | umela inteligencia 1 2-0-

3l10D107 | umela inteligencia

310A101 | pokrocilé metdédy automatického riadenia
3I0A102 | analyza bezpecnosti riadiacich systémov
310A104 | vyvoj systémov

3I0A105 | procesy vo vyrobnom podniku

3I0A201 | riadiace systémy so safety PLC

3l0A202 | aplikacia informaénych systémov v procesnom riadeni
3lI0A204 | bezpecna systémova komunikacia
3I0A203 | strojoveé ucenie

3I0A205 | riadenie zZelezni¢nej dopravy

3I0A206 | riadenie cestnej dopravy

310A207 | robotické systémy

310A208 | vyvoj webovych aplikacii

3I0A106 | odborna prax pre RP

310A301 | diplomovy projekt 1

3I0A302 | vizualizacia procesov

310A304 | bezpec€nost informacnych systémov
3100306 | navrh embedded systémov

3I0A303 | pocitatové videnie

3I0A306 | zabezpecCovacie systémy

3I0A307 | inteligentné dopravné systémy

310A308 | autonomne robotické systemy

310A401 | diplomovy projekt 2

310A402 | vypracovanie a obhajoba diplomovej prace
310A403 | predmet Statnej skusky

310A404 | odborné prax pre RP
* Prednasky — CviCenia — Laboratorne cvienia
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Doktorandské studium

Kod Nazov Semester | hodin/tyzder *
Predmety zabezpelované pre Fakultu elektrotechniky a informacnych technolégii
3DO0AO003 | riadenie a automatizacia procesov 1 0-2-0
3DO0A004 | inteligentné riadiace systémy 2 0-2-0
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3DO0AO005 | analyza rizika a bezpe&nost riadenych procesov
3DO0AO006 | robotické a autondmne systémy

3DO0AO001 | pisomna praca k dizertacnej skuske a jej obhajoba
3DO0A008 | dizertatna praca a jej obhajoba

* Prednasky — Cvienia — Laboratdrne cvi¢enia

DWIN|IN

4  Veda, vyskum a vyvoj

Vedecko-vyskumné a vyvojové aktivity katedry si zamerané na oblast’ algoritmizacie uloh
riadenia, automatizacie riadenia na procesnej, operativnej a manazérskej urovni pri vyuziti
modernych pristupov umelej inteligencie a oblast spolahlivej a bezpe¢nej komunikacie
a spracovania informacii pri riadeni vybranych kritickych procesov, predovSetkym tych,
v ktorych je okrem obvyklych optimalizaénych kritérii uplatnené aj kritérium bezpecnosti.
Z uvedeného dbvodu je velké mnozZstvo vyskumnych projektov a projektov spoluprace
s praxou a priemyslom smerovanych do oblasti inteligentnych riadiacich a zabezpec€ovacich
systémov v doprave a priemysle.

4.1 Laboratérium priemyselnych riadiacich systémov SIEMENS

Laboratérium je zamerané na vyvoj a simulaciu algoritmov na riadenie priemyselnych
procesov. Zaklad technologického vybavenia laboratoria tvoria PC, PLC a safety PLC firmy
Siemens, rozsSirujuce moduly sluziace na pripojenie snimacov a aktuatorov, moduly na
pripojenie vzdialenych vstupov a vystupov, vizualizané panely, frekvenéné menice,
servopohony a softvér sluziaci na programovanie a konfiguraciu uvedenych zariadeni.
Prepojenie jednotlivych komponentov a pracovisk je realizované priemyselnymi sietami. Praca
s touto technolégiou je podporovana realnymi modelmi priemyselnych procesov.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

4.2 Laboratérium riadenia zelezniénych dopravnych procesov

Laboratérium je zamerané na vyvoj bezpecnostne relevantnych riadiacich systémov
pouzivanych predovSetkym na riadenie Zelezni€nej dopravy. Zaklad technologického
vybavenia laboratéria tvoria PC. V laboratériu sa nachadzaju realne zabezpecovacie systémy
firmy Scheidt&Bachmann (elektronické priecestné zabezpelovacie =zariadenie typu
BUES2000) a firmy Betamont (elektronické stanicné zabezpec€ovacie zariadenie typu ESB1).
Okrem tychto zariadeni su v laboratériu umiestnené stavebné prvky Zelezni¢nych
zabezpeCovacich zariadeni (rozlicné konstrukcie relé pouzivanych v zabezpeCovacej
technike, navestné svietidla roznych konstrukcii, vymenoveé zamky, ...).

Veduci pracoviska: doc. Ing. DuSsan Nemec, PhD.

4.3 Laboratérium priemyselnych riadiacich systémov B&R

Laboratérium je zamerané na oblasti identifikacie systémov, navrhu riadiacich algoritmov a ich
implementacie za ucelom riadenia priemyselnych aj dopravnych procesov. Laboratérium je
vybavené programovatelnymi logickymi automatmi (PLC) firmy B&R, safety PLC,
komunikacnymi a vstupno-vystupnymi modulmi, meni¢mi, pohonmi, modelom krizovatky
a modelmi viacerych priemyselnych systémov, ako napriklad: mechanicky model riadenia
motorov, paka s hmatovou odozvou, systém lopticky na kotucoch, vytah, systémy riadenia
teploty, otacok a tlaku, CNC multifunkény stroj a jeho digitalne dvojca, delta robot a pracovisko
testovania fyzickej sily Cloveka. Laboratorium je vybavené aj Specializovanymi pocCitaCmi so
softvérovym vybavenim: Automation Studio, Safe Designer, Scene Viewer, MATLAB.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.
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4.4 Laboratérium teérie automatického riadenia a spracovania signalov

Laboratérium je uréené na overovanie teoretickych zakladov z oblasti tedrie automatického
riadenia (spojitych a diskrétnych sustav), tedrie informacii a signalov a €islicového
spracovania signalov a pocitacového videnia v riadeni procesov. Na vyucbe su vyuzivané
vlastné pouzivatelské programy a SW nastroj MATLAB a jeho Specializované toolboxy
(Simulink, Control Toolbox, Signal Processing Toolbox, Image Processing Toolbox).
Laboratérium disponuje realnymi vyu¢bovymi modelmi od spol. Humusoft CE 151
s prisluSenstvom (Extended Real Time Toolbox a Real Time Windows Target). V laboratériu
sa nachadza laboratérny model priemyselnej linky ako vysledok projektu KEGA. Je vybaveny
PLC firmy B&R, komunikanymi a vstupno-vystupnymi modulmi, meni€¢mi, pohonmi. Model
obsahuje systémy automatickej identifikacie zaloZzené na réznych technologiach identifikacie
objektov (vision systémy od firiem SICK a B&R), systémy identifikacie objektov na zaklade
snimania RFID, QR a EAN kodov, snimania farieb, indukéného a IR snimania firmy SICK. Na
modeli linky sa nachadza technoldgia PLC zalozena na prvkoch B&R, ktora zabezpecuje
okrem vizualizacie modelu, jeho ovladanie a ulohy spojené s triedenim objektov na zaklade
zvolenych kritérii. Laboratérium sluzi aj pre individualnu pracu Studentov pri rieSeni
ro¢nikovych projektov a diplomovych prac.

Veduca pracoviska: Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

4.5 Laboratérium mikropocitacov a robotiky

Laboratérium je ur€ené na vyskum a vyvoj v oblasti robotiky a mikropoCitadov. Je vybavené
pocditaCmi a programovacimi rozhraniami pre programovanie mikropocitaCov rodiny
MICROCHIP AVR, mikropocitatov STM32 a priemyselnych robotov od firmy ABB. Ide
0 presnu képiu skuto&ného softvéru, ktory riadi robota vo vyrobe a umoznuje velmi realistické
simulacie s vyuzitim realnych robotickych programov a konfiguracnych suborov. V laboratériu
prebieha vyskum mobilnej senzorickej platformy pre navigaciu robotov. V laboratériu sa
nachadza aj CNC laser s riadiacim systémom B&R, ktory sluzZi na realizaciu bakalarskych
a diplomovych prac. Dal$im vybavenim su aj roboty E-puck s prostredim Webots, umozZfiujice
odskus$anie algoritmov robotického roja. K vybaveniu patri aj kolaborativny robot ABB IRB
14000, jednosmerné a striedavé elektromotory pre vyuCbu predmetu AkEné cleny
a frekvenéné menice Mitsubishi. Laboratérium je taktiez vybavené vyukovymi modulmi od
spolo¢nosti Global Logic pre vyu¢bu mikropocCitacov STM.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Vojtech Siméak, PhD.

4.6 Laboratérium pocitacovych sieti a bezpe€nych komunikacii

Laboratérium je zamerané na oblast’ lokalnych pocitacovych sieti vratane bezdrétovych, na
priemyselné komunikacné siete a bezdrétové komunikacné technoldgie. Technické vybavenie
pre oblast pocitaCovych sieti okrem zakladnej vybavy pocitaCovou technikou zahffa
rozvadzaC Struktirovanej kabelaze, prepinate a smerovale 3Com, Linksys a Cisco,
analyzator bezdrotovych sieti IEEE 802.11 a tester na testovanie rozvodov Strukturovane;j
kabelaZze. Vybavenie pre priemyselné komunikané siete je zastupené protokolovymi
analyzatormi pre PROFIBUS a CAN. Oblast radiofrekven¢nej identifikacie (RFID) je pokryta
demons$tranymi kitmi ELATEC pre transpondéry ISO 14443, ISO 15693, ISO 18092, MIFARE
Classic, MIFARE Desfire, Unique, EPC Global.

Veduci pracoviska: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

4.7 Laboratérium experimentalnych prac

V laboratériu  prebiehaju  mechanické a elektrotechnické prace spojené s rieSenim
vyskumnych uloh, dizertaénych, diplomovych a bakalarskych prac. Laboratérium je vybavené
zakladnymi pristrojmi nastrojmi na mechanické prace, spajkovanie a meranie elektrickych
velicin.
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Veduci pracoviska: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

4.8 Integrované laboratérium IBM a Betamont

Laboratérium sluzi na experimentalne prace doktorandov a Studentov kondiacich ro¢nikov
bakalarskeho a inzinierskeho Studia. Hlavné zameranie laboratéria je v oblasti vyvoja, Upravy
arealizacie experimentalneho komunikacného podsystému IDS (Inteligentné dopravné
systémy). Vyvoj smeruje do oblasti zobrazovacich zariadeni vo funkcii dynamickych
dopravnych znaciek, informaénych panelov a podobne a to hlavne v smere infrastruktura IDS
— vodi€. Vyvoj v laboratériu je zamerany tiez na aplikacie komunikaénych systémov réznych
Standardov, primarne ur€enych na komunikaciu medzi vozidlami navzajom, medzi vozidlami
a infrastrukturou a medzi prvkami infrastruktary IDS navzajom. Spoloéné laboratérium
tunelovych systémov (SLTS) ako kompetencné centrum, ktoré systematicky spolupracuje na
optimalizacii vybavenia a trvalom zvySovani bezpec€nosti tunelovych systémov v Slovenskej
republike a Ceskej republike. Laboratérium sa vybudovalo vramci projektov ,Centrum
excelencie pre systémy a sluzby inteligentnej dopravy I, ,Centrum excelentnosti pre systémy
a sluzby inteligentnej dopravy 11 a projektu ,Nové metddy merania fyzikalnych dynamickych
parametrov a interakcii motorovych vozidiel, dopravného prudu a vozovky“ (v spolupraci
s firmou BETAMONT), ktoré katedra ziskala v operaénom programe Vyskum a vyvoj od
Agentary MS SR pre $trukturalne fondy EU.

Veduci pracoviska: Ing. Peter Hole¢ko, PhD.

4.9 Laboratérium modelovania a simulacii

Laboratérium sluzi najma na vyucbu odbornych predmetov, ktoré vyzaduju podporu
softvérovych nastrojov. Je uréené predovSetkym na modelovanie funk&nych vlastnosti
riadiacich systémov (UML; softvérovy nastroj Rhapsody), spoflahlivostnych a bezpe€nostnych
vlastnosti (softvérovy nastroj CARE), riadiacich postupov a riadiacich Struktur (v prostredi
Matlab). V pripade potreby je vyuzitelny aj pre pracu s inymi typmi aplikacii — napriklad navrh
a pracu s databazovymi systémami, expertnymi systémami a podobne. V laboratériu je tiez
inStalovana technika pouzivana na ochranu objektov (poplachové systémy, elektricka poZiarna
signalizacia, kamerové monitorovacie systémy). Laboratorium sluzi aj pre individualnu pracu
Studentov pri rieSeni roCnikovych projektov a diplomovych prac.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

5 Vedecko-vyskumné a vzdelavacie projekty
5.1 Medzinarodné projekty

5.1.1  Projekty COST

CA17124: Digital forensics: evidence analysis via intelligent systems and practices
(Digitalna forenzika: analyza dékazov pomocou inteligentnych systémov a postupov)
Anotacia: Cielom COST akcie je vytvorenie siete pre skiumanie aplikacie
umelej inteligencie a automatického dokazovania v oblasti
digitalnej forenziky a vytvorenie synergie medzi tymito oblastami.
Obdobie rieSenia: 09/2018 — 09/2022

Zodpovedny riesitel: prof. Jesus Medina (Facultad de Ciencias, Campus Rio San
Pedro, Spanielsko)

Zodpovedny rieSitel za | Ing. Peter Holecko, PhD.

FEIT:
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51.2

Ostatné medzinarodné vyskumné projekty

NUT-UNIZA 17040: Memorandum NUT Cina — UNIZA SR o spolupraci vo vzdelavani v
oblasti dopravného inzinierstva a v transfere technologii

Anotacia:

Projekt je vyskumny zamerany na trajektérie znalosti/vzdelavania
v oblasti dopravného stavitelstva a inzinierstva, ako aj na dalSie
Studijné odbory a kurzy smerované do oblasti dopravy na urovni
VS aCZV. Sudastou projektu je vyskum moznosti vyuZitia
a vyuzitie patentov z NUT u subjektov na slovenskom trhu.

Obdobie rieSenia:

01/2021 — 06/2023

Zodpovedny riesitel:

Dr.h.c. prof. Ing. Corejova Tatiana, PhD.

Zodpovedny rieSitel za
FEIT:

prof. Ing. Ale$ Janota, PhD.

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Ale$ Janota, PhD.

5.2 Domace projekty

521

Kulturna a edukacna grantova agentura (KEGA)

1/0241/2022: Mobilné robotické systémy ako podpora pocas krizovych situacii

Anotacia:

Vedecky projekt je zamerany na vyskum metdéd a pristupov
voblasti mobilnych  robotickych  systémov pre potreby
zachrannych zloZiek zasahujucich pri krizovych situaciach, napr.
pri poziaroch, biologickom ohrozeni a pod. Ciefom projektu je na
teoretickej urovni spracovat alaboratérne overit metody
ziskavania udajov, ich spracovania a nasledného rozhodovania
(riadenia) mobilného robota na zaklade ziskanych informacii
pocCas krizovej situacie. V prvej faze projektu sa definuju kritické
Casti robotického systému a navrhuju principy ich fungovania
s prihliadnutim na naroéné prevadzkové podmienky pocas
krizovej situacie. Druhou fazou je implementacia navrhovanych
metdd a overenie ich funk&nosti za pomoci ¢lenov timu z fakulty
FBI UNIZA, ktory maju priamy dosah na tvorbu zasahovych planov
zachrannych zloziek SR. Navrhnuté metdédy bude mozné aplikovat
pri vyvoji a konStrukcii robotickych systémov pre podporu
zachrannych zloziek zasahujucich po€as obzvlast nebezpecnych
krizovych situacii.

Obdobie rieSenia:

01/2022 — 12/2024

Zodpovedny riesitel"

doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Zastupca
zodpovedného
rieSitela:

prof. Ing Ale$s Janota PhD.

Spoluriesitelia:

Gregor Michal, doc. Ing PhD., Nemec Dusan, doc. Ing. PhD.,
Hrubo$ Marian, doc. Ing PhD., Simak Vojtech, doc. Ing PhD.,
Bubenikova Emilia, Ing. PhD., Kanalikova AlZbeta, Ing. PhD.,
Andel Jan, Ing. Bujndk Marek, Ing., Mihalik Michal, Ing. (do
08/2022). Pavol Kuchar Ing. (od 09/2022)

008K U-4/2020:Komplexna

inovacia aedukaéna podpora predmetov Studijného

programu ,,U¢itel'stvo informatiky" so za€élenenim problematiky ,,Internetu veci*

Anotacia:

Zakladnym cielom projektu je zasadne inovovat a modernizovat
suCasny Studijny program ,Ugitel'stvo informatiky“ pre 1. a 2.
stupen vysokosSkolského Studia na zaklade obsahovej integracie
problematiky ,Internetu veci“ naprie€ celym programom a s uzkym
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napojenim na kreativne vyuzZitie v praktickom Zivote. Zavedenim
problematiky ,Internetu veci“ do vyuCovacieho procesu je
sledovana podpora tvorivosti a analytického myslenia Studentov,
Co sa prejavi zmysluplnym zaclenenim novych informacii do uz
ziskanych zruénosti a navykov v sulade s aktualnymi vyvojovymi
trendami. Sucasne dbjde k zatraktivneniu Studijného programu,
skvalitneniu profilu a lepSej uplatnitelnosti jeho absolventov v praxi
v tazko predpovedatelnej budicnosti.

Obdobie riesSenia:

01/2020 — 12/2022

Zodpovedny riesitel’:

Meno Priezvisko: Doc. Ing. Igor Cernak, PhD., KU

Spoluriesitelia:

KMIKT (doc. Ticha a Ing. Jarinova, PhD.) a za naSu katedru KRIS
— Ing. AlZbeta Kanalikova, PhD.

5.2.2  Agentura na podporu vyskumu a vyvoja (APVV)

APVV-20-0626 HuDyM — Biomechanicky verna nahrada Fudského tela pre zvysSenie
objektivity forenznej analyzy cestnych dopravnych nehod

Anotacia:

Forenzna analyza cestnych dopravnych nehdd (DN) v ramci
znaleckého odvetvia ,03 03 01 Nehody v cestnej doprave®
predstavuje  komplexnu  ainterdisciplinarnu  problematiku
s potencionalne rozsiahlym objemom vstupnych parametrov v osi
,vozidlo-Clovek-cesta“. Vstupné parametre su Castokrat
parcialneho charakteru a zatazené technickymi neistotami. To ma
nasledne negativny vplyv na jednoznaCnost technickej
rekonstrukcie a analyzy cestnych DN, ktora v trestnopravnom
procese sluzi ako podklad pre rozhodovanie organov cinnych
v trestnom konani asudov. Vramci forenznej analyzy DN
so zranitelnejSimi u¢astnikmi cestnej premavky (chodci, cyklisti) je
vyrazny vplyv prvku ,Clovek® na analyzu tejto podmnoziny DN. A to
najma vzmysle analyzy avytaZenia zraneni Cloveka ako
potencionalnych podkladov pre ur€enie priebehu cestnej DN.
Navrhovany projekt rieSi aktualnu problematiku virtualnych
a fyzickych nahrad [udského tela urCenych prioritne pre
interdisciplinarnu  objektivnu  forenznd  analyzu DN so
zranitelnejSimi ucastnikmi cestnej premavky, ale
s univerzalnostou pouzitia aj vinych odboroch vyuzivajucich
poznatky Urazovej biomechaniky. V suasnosti existujuce
matematicko-fyzikalne modely a fyzické modely fudského tela
neposkytuju urover bezne dostupnych a univerzalne pouZzitefnych
nastrojov pre 8iroké spektrum aplikacii. Toto tvrdenie plati
v medzinarodnom kontexte. Cielom navrhovaného projektu je
integrovany vyskum a vytvorenie simulacného matematicko
fyzikalneho modelu a fyzického modelu dospelého ludského tela
so zvySenou anatomickou a biomechanickou vernostou pre
viacsmerové mechanické namahanie s dérazom na dynamické
razové namahanie pri DN so zranitelnejSimi ucastnikmi cestnej
premavky. Vystupy projektu budu priamo aplikované v analyze
cestnych DN, analyze dynamiky pohybu tela v ramci forenznej
analyzy trestnych CcCinov, analyze inych nehodovych udalosti
(problematika pracovnych urazov) a pri vyskume mechanizmu
vzniku zraneni pri dynamickom namahani fudského tela.

Obdobie rieSenia:

07/2021 —12/2024

Zodpovedny riesitel:

Ing. Eduard Kolla, PhD. (UZVV)

Spoluriesitelia:

doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky
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5.2.3  Projekty Strukturalnych fondov

313011ASK8: Nezavisly vyskum a vyvoj technologickych zostav na baze produktov
nositelnej elektroniky, ako nastrojov zvysSovania hygienickych §tandardov
v spoloénosti vystavenej virusu spésobujiceho ochorenie COVID-19

Anotacia:

Hlavnym cielom projektu je priniest nové poznatky v oblasti
optimalizacie moznosti integracie vybranych senzorickych
a informacnych prvkov a subsystémov do prostredia nositelnej
elektroniky vyuzitefnej v ramci boja so Sirenim virusu SARS-COV-
2 spbsobujuceho ochorenie COVID-19.

Obdobie rieSenia:

06/2022 — 06/2023

Zodpovedny riesitel"

Ing. Peter DaniSovi¢, PhD. (projektovy manazér, Katedra
technolégie a manazmentu stavieb SvF/Vyskumné centrum
UNIZA)

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Ale$ Janota, PhD., prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD., doc.
Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Peter Holecko, PhD., Ing. Emilia
Bubenikova, PhD., Ing. AlZzbeta Kanalikova, PhD.

313011V334: Inovativne rieSenia pohonnych, energetickych a bezpeénostnych
komponentov dopravnych prostriedkov (akronym: iCoTS)

Anotacia:

Priemyselny vyskum Zivotnosti automobilovych komponentov
nasledujucej generacie dopravnych prostriedkov. Vyskum a vyvoj
hydrodynamickych meniCov pre zefektivnenie hybridizacie
pohonného sustrojenstva. Vyskum metdéd riadenia elektrickych
pohonov avyvoj novych topologickych usporiadani trakénych
menicov. Vyskum v optimalizacii dynamiky a energetiky elektrickej
trakcie. Vyskum a vyvoj v oblasti optimalneho prevadzkovania
batériovych systémov. Vyvoj IKT pre zvySovanie bezpecnosti
prevadzkovych vlastnosti a zvySovanie inteligencie
prostrednictvom samouciacich sa algoritmov. Analyza
mechanickych vlastnosti modernych systémov pre dopravné
prostriedky formou HIL aPIL simulacii a prostrednictvom
testovacich stolic.

Obdobie rieSenia:

09/2019 —-06/2023

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. Pavol Spanik, PhD., prof. Ing. Pavol Rafajdus, PhD.

Spoluriesitelia:

doc. Ing. Vojtech Siméak, PhD. Od 11/2022

5.2.4  Ostatné vyskumné domace projekty

0-22-103/0011-07 Robotické systémy pre podporu zachrannych zloziek

Anotacia:

V projekte sa budeme zameriavat na vyskum inSpekcnych
a zachrannych robotov v nekontrolovanom prostredi (ulohy SAR,
angl. Search and Rescue), najma pre aplikacie prehlfadavania
a mapovania priestoru zasiahnutého poziarom alebo inou
mimoriadnou udalostou. Zakladnym cielom projektu je navrh
a konstrukcia zachranného robotického mobilného systému
s naslednym teoretickym navrhom a laboratérnym overenim
metdd ziskavania udajov, ich spracovania a nasledného
rozhodovania (riadenia) zachranného mobilného robotického
systému na zaklade ziskanych informacii pofas mimoriadnej
situacie. Ziskané informacie budu nasledne poskytované
prislusnikom zachrannych zloZiek v realnom c&ase, ¢o umozni
efektivne riadenie zasahu, atym aj znizenie $kéd na zdravi
a majetku.
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Obdobie rieSenia:

01.02.2022 — 31.01.2025

Zodpovedny riesitel:

doc. Ing. DuSan Nemec, PhD.

Spoluriesitelia:

Ing. Emilia Bubenikova, PhD., doc. Ing. Vojtech Simak, PhD.
Ing. Peter Hole¢ko, PhD., doc. Ing. Marian Hrubo§, PhD., Ing. Jan
Andel, Ing. Branislav Malobicky

5.2.5  Ostatné nevyskumné domace projekty

002ZU-2-1-2021: Hybridné vzdelavanie v oblasti umelej inteligencie, strojového
u€enia a kybernetiky na UNIZA

Anotacia:

V ramci projektu budu vytvorené kurzy v anglickom jazyku, ktoré
uc¢astnikom poskytnu potrebné teoretické znalosti a praktické
zruénosti tykajuce sa oblasti umelej inteligencie (Al), strojového
ucenia (ML) a kybernetiky. Kurzy budu rozdelené do troch urovni
naroénosti: (i) zakladné, orientované na pouzivatelov, (ii)
pokrocilé, zahfhajuce hlb3ie teoretické poznatky a schopnost
kombinovat, komplexnejsSie parametrizovat' a ucinnejsie aplikovat
metody; (iii) expertné, sprostredkujuce detailné porozumenie, na
urovni potrebnej napr. na vyskum v danej oblasti. Kurzy budu
kombinovat' prezenénu a distanénu formu, ato tak, ze budu do
nich uc€astnici mdéct vstupovat podfa potreby a postupovat
vlastnym tempom. Modularny charakter kurzov im umozZzni
sustredit pozornost na oblasti, ktoré su z pohladu ich potrieb
prioritné. Vzdelavaci obsah sa bude venovat najmd modernym
metddam s vysokym potencialom: identifikované budu na zaklade
odporucani z excelentnych pracovisk (napr. spatna vazba z UC
Berkeley), poziadaviek zpraxe aanalyzy kvantitativnych
ukazovatelov. Kurzy umoZznia priebezné Skolenie vedeckych
pracovnikov, Studentov a odbornikov z praxe, ktori v ramci svojej
¢innosti budu aplikovat alebo vyvijat metddy Al a ML. UmozZnia im
ziskat poznatky a zru¢nosti potrebné na ucinné pouzivanie metdd,
ale aj na korektné vyhodnotenie a interpretaciu ich vysledkov,
a tym vyznamne zefektivnia transfer najaktualnejSich poznatkov
do praxe. Vzhladom na velku diverzitu u¢astnikov sa pri priprave
obsahu bude osobitnym spdésobom dbat na pedagogicku
adekvatnost’ a kvalitu obsahu ako aj vlastného lektoringu, ¢o
garantuje zapojenie odbornikov na oblast celozivotného
vzdelavania. Pilotny projekt, ktory takto vznikne, bude mozné
v buducnosti rozSirit o dalSi obsah a zapojit do neho aj iné
univerzity, €o tiez napomoZze znizovanie neziaducej fragmentécie,
podpori  spdjanie akoordinaciu narodnych vzdelavacich
a vyskumnych aktivit v oblasti Al a ML a pomdze zatraktivnit
slovensky akademicky priestor ako celok.

Obdobie riesSenia:

12/2020 — 12/2022

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. Rébert Hudec, PhD.

Spoluriesitelia:

Za katedru KRIS: doc. Ing. Michal Gregor, PhD., prof. Ing. Ale§
Janota, PhD., doc. Ing. Dusan Nemec, PhD., doc. Ing. Jozef
Hrb&ek, PhD., doc. Ing. Vojtech Simak, PhD.

5.2.6  Grantovy projekt UNIZA

14873: Bezpeénostné funkcie v procese testovania sily

Anotacia:

Projekt je zamerany na navrh a vytvorenie ramena uréeného na
meranie fyzickej kondicie osoby. Systém bude zahffiat
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bezpeCnostné funkcie =zaistujuce bezpe€nost o0sdb. Navrh
a realizacia bude na zaklade modelu prepojitelného s riadiacim
systémom aj v simulacii. Tento postup urychli vyvoj aplikaCnej
realizacie s moznostou vytvorenia riadiaceho programu pre PLC
a vyladenia systému uz vo faze navrhu. Vytvoreny systém bude
slizit na prezentacné aktivity a aj ako vyu¢bova pomécka.

Obdobie rieSenia: 09/2021— 08/2022

Zodpovedny riesitel: doc. Ing. Marian Hrubo§, PhD.

Veduci projektu: doc. Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.

12757: Sféricky robot na podporu rieSenia mimoriadnych udalosti v tunelovych

stavbach

Anotacia: Tento projekt je zamerany na navrhu sférického robota, ktory sa
bude po€as nehody pohybovat v nebezpe¢nom prostredi
cestného tunela. Polas jeho nasadenia bude skenované
prostredie a bude merana koncentracia a teplota plynov.

Obdobie riesenia: 09/2021- 08/2022

Zodpovedny riesitel’: Ing. Marek Bujnak

Veduci projektu: doc. Ing. Rastislav Pirnik PhD.

5.3 Vystupy z rieSenych vyskumnych tloh

5.3.1 Publikacna ¢innost srokom vydania 2022 (na zaklade evidencie publikacii
v Univerzitnej kniznici k februaru 2023)

dizajnov, prihlasky ochrannych znamok, ziadosti o udelenie
dodatkovych ochrannych osvedZeni, prihlasSky topografii
polovodiCovych vyrobkov, prihlasky oznaceni pdévodu
vyrobkov, prihlasky zemepisnych oznaceni vyrobkov, prihlasky
na udelenie Slachtitel'skych osvedceni

Kategoria | Nazov kategoérie (podra UK) Nevypinat tito sumarnu tabulku, | Poéet
pripravi dekanat za celu FEIT podla evidencie v Univerzitnej
kniznici. Nasledujuce tabulky — monografie, ..., vypinit.

AAA Vedecké monografie vydané v zahraniénych vydavatelstvach

AAB Vedecké monografie vydané v domacich vydavatelstvach

ACA Vysokoskolské ucebnice vydané v zahrani¢nych
vydavatelstvach

ACB Vysokoskolské ucebnice vydané v domacich vydavatelstvach

ADC Vedecké prace v zahraniCnych karentovanych ¢asopisoch

ADD Vedecké prace v domacich karentovanych ¢asopisoch

ADE Vedecké prace v ostatnych zahrani¢nych ¢asopisoch

ADF Vedecké prace v ostatnych domacich ¢asopisoch

ADM Vedecké prace v zahraniénych ¢asopisoch registrovanych
v databazach Web of Science alebo SCOPUS

ADN Vedecké prace vdomacich <&asopisoch registrovanych
v databazach Web of Science alebo SCOPUS

AEC Vedecké prace v zahraniCnych recenzovanych vedeckych
zbornikoch, monografiach

AED Vedecké prace vdomacich recenzovanych vedeckych
zbornikoch, monografiach

ADE Vedecké prace v ostatnych zahrani¢nych ¢asopisoch

ADF Vedecké prace v ostatnych domacich ¢asopisoch

AGJ Patentové prihlasky, prihladky uzitkovych vzorov, prihlasky
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AFB Publikované pozvané referaty na domacich vedeckych
konferenciach

AFC Publikované prispevky na zahraniénych  vedeckych
konferenciach

AFD Publikované prispevky na domacich vedeckych konferenciach

AFG Abstrakty prispevkov zo zahrani€nych konferencii

AFH Abstrakty prispevkov z domacich konferencii

BAB Odborné knizné prace vydané v domacich vydavatelstvach

BCI Skripta a uCebné texty

BDE Odborné prace v nekarentovanych zahrani¢nych ¢asopisoch

BDF Odborné prace v nekarentovanych domacich asopisoch

BEE Odborné prace v nerecenzovanych zahr.zbornikoch (konfer.
Aj nekonfer.)

BEF Odborné prace v nerecenzovanych dom.zbornikoch (konfer.
Aj nekonfer.)

FAI Redakéné a zostavovatelské prace

DAI Dizertatné a habilitatné prace

Gll Rézne publikacie a dokumenty, ktoré nemozno zaradit do

Ziadnej z predchadzajucich kategorii

Karentované Casopisy

[1]

JANOTA, Ale$ — PIRNIK, Rastislav — ZDANSKY, Juraj — NAGY, Peter: Human factor
analysis of the railway traffic operators. In: Machines, Vol. 10, Issue 9, 2022, ISSN
2075-1702, p. 1-25.

[2]

RASTOCNY, Karol — ZDANSKY, Juraj — HRBCEK, Jozef — MEDVEDIK, Milan:
Calculation of the Dangerous Failure Rate of the Safety Function. In: Applied
Sciences, Vol. 12, Issue 5, 2022, ISSN 2076-3417, p. 1-15.
DOI:10.3390/app12052382.

[3]

PENIAK, Peter — RASTOCNY, Karol — KANALIKOVA, Alzbeta — BUBENIKOVA,
Emilia: Simulation of Virtual Redundant Sensor Models for Safety-Related
Applications. In: Sensors, Vol. 22, Issue 3, 2022, ISSN 1424-8220, p. 1-19.
DOI:10.3390/s22030778.

[4]

MEDVEDIK, Milan — ZDANSKY, Juraj — RASTOCNY, Karol — HRBCEK, Jozef —
GREGOR, Michal: Safety of Control Systems with Dual Architecture Based on PLCs.
In: Applied Sciences, Vol. 12, Issue 19, 2022, ISSN 2076-3417, p. 1-18.
DOI: 10.3390/app12199799

[5]

ANDEL, Jan — SIMAK, Vojtech — KANALIKOVA, Alzbeta — PIRNIK, Rastislav: GNSS
Based Low-Cost Magnetometer Calibration. In: Sensors, Vol. 22, Issue 11, 2022, ISSN
1424-8220 p. 1-10. DOI: 10.3390/s22218447

[6]

BUJNAK, Marek — PIRNIK, Rastislav — RASTOCNY, Karol — JANOTA, Ale$ — NEMEC,
Dusan — TICHY, Tomas — KUCHAR, Pavol — LUKASIK, Zbigniew: Spherical Robots
for Special Purposes. A review on current possibilities. In: Sensors, Vol. 22, Issue 4,
1413, 2022, ISSN 1424-8220, p. 1-36. DOI: 10.3390/5s22041413

[7]

MIHALIK, Michal — HRUBOS, Marian — VESTENICKY, Peter — HOLECKO, Peter —
NEMEC, Dusan — MALOBICKY, Branislav — MIHALIK, Jan: A Method for Detecting
Dynamic Objects Using 2D LIiDAR Based on Scan Matching. In: Applied Sciences, Vol.
12, Issue 11, 5641, 2022, ISSN 2076-3417, p. 1-19. DOI:10.3390/app12115641

[8]

MIHALIK, Michal — MALOBICKY, Branislav — PENIAK, Peter — VESTENICKY, Peter:
The New Method of Active SLAM for Mapping Using LiDAR. In: Electronics, Vol. 11,
Issue 7, 1082, 2022, ISSN 2079-9292, p. 1-15. DOI: 10.3390/electronics11071082
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5.3.2

Chranené vysledky dusevného vlastnictva

Podané v roku 2022;

[1]

Kategoria: Patent
Cislo prihlasky: PP 35-2022

PhD.
Nazov: Zariadenie na prieskum nebezpecného prostredia

Autori: doc. Ing. Marian Hrubo§, PhD., Ing. Marek Bujnak, doc. Ing. DuSan Nemec,
PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Pavol Kuchar, doc. Ing. Michal Gregor,
PhD.
Nazov: Zariadenie na prieskum nebezpecného prostredia

[2] | Kategoria: UZitkovy vzor
Cislo prihlasky: PUV 36-2022
Autori: doc. Ing. Marian Hrubo$, PhD., Ing. Marek Bujfiak, doc. Ing. Dusan Nemec,
PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Pavol Kuchar, doc. Ing. Michal Gregor,
PhD.
Nazov: Zariadenie na prieskum nebezpefného prostredia

Udelené v roku 2Q22:

[1] | Kategdria: UzZitkovy vzor
Cislo prihladky: PUV 36-2022
Autori: doc. Ing. Marian Hrubo$, PhD., Ing. Marek Bujnak, doc. Ing. Dusan Nemec,
PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Pavol Kuchar, doc. Ing. Michal Gregor,

53.3

Konkrétne realizac¢né vystupy

Typ vystupu: vyvoj prototypu

Opis

vystupu: Prototyp automatického meracieho stola

zabezpedovacich relé vratane obsluzného softvéru pre PC.

6

6.1

Spolupraca

na kontrolu parametrov

Partneri vedecko-technickej spoluprace na Slovensku

- ai crowd, s.r.o. Zilina

- AlSlovaklA, Al4SK

- ALIGA, s.r.o., Martin

- AP Signaling, s.r.o, Martin

- AZD Praha, s.r.o. — organizaéna zlozka TtaZ Zilina
- AZD Slovakia a. s., Bratislava

- B+R automatizace, s.r.o, Nové Mesto nad Vahom
- Betamont, s.r.o., Zvolen

- Continental Matador Rubber, s.r.o., Plichov

- FMACH s.r.o, Zilina

- KUMAT, s.r.o., Bratislava

- MTS, spol. s.r.o., Kriva

- Scheidt&Bachmann Slovensko, s.r.o., Zilina

- SICK spol. s.r.o., Bratislava

- Siemens Mobility, s. r. 0., MO RC-SK MM-COC, Zilina
- Siemens s.r.0., RC-SK DI S-AREA, Bratislava

- ZSR Bratislava
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6.2 Partneri vedecko-technickej spoluprace v zahranici

- AZD Praha, s.r.o., Ceska republika

- B&R Industrial Automation GmbH, Rakusko

- DT — Vyhybkarna a strojirna, a. s., Ceska republika
- Prvni Signalni, a.s., Ceska republika

- TeZaSig s.r.o., Ceska republika

6.3 Nezmluvna spolupraca s akademickymi institiciami

- Department of Control for Transportation and Vehicle Systems, Budapest University of
Technology and Economics, Budapest, Madarsko
- Fakulta dopravni CVUT, Praha

- Katedra automatizaéni techniky a fizeni, Fakulta strojni, VSB-TU Ostrava, Ceska republika
- Katedra kybernetiky a biomedicinského inzenyrstvi, FEI VSB-TU Ostrava, Ceska republika

6.4 Zahrani¢né navstevy na katedre

Meno Institucia Dizka pobytu
Richard Feddeck | Continental — Group sector Tire Hannover, Nemecko | 2x 1 den
Katja Faelski Continental — Group sector Tire Hannover, Nemecko | 1 denf
Stefanie Meyer Continental — Group sector Tire Hannover, Nemecko | 1 denf

6.5 Navstevy na zahraniénych institaciach

Meno Institucia Dizka pobytu
prof. Ing. Ale$ FD CVUT Praha, Ceska republika 4x 1 den
Janota, PhD.

prof. Ing. Ale$ UTH Radom, Polsko (Erasmus) 5 dni
Janota, PhD.

doc. Ing. Michal Sangmyung University, South Korea 1 den
Gregor, PhD.

doc. Ing. Michal UPENN, Philadelphia, USA 1 den
Gregor, PhD.

doc. Ing. Michal | CIIRC, CVUT Praha, Ceska republika 2 dni
Gregor, PhD.

6.6 Kontrakty (Podnikatel'ska ¢innost))

FEIT/XX/2022: v suvislosti s rieSenim technickej bezpeénosti GP JAZZ (Genericky
produkt JAZZ-Kernel)

Zakaznik:

AZD Praha s.r.o., Zirovnicka 3146/2, Zabéhlice, 106 00 Praha 10

Zodpovedny rieSitel: | Karol Rastocny

FEIT/XX/2022: Posudenie bezpecnosti obvodov PZS typ BUES 2000 — Specificka
aplikacia pre PZS v zkm 30,411 TU ZST Kapusany pri PreSove — ZST Bardejov

Zakaznik:

Zilina

Scheidt & Bachmann Slovensko, s.r.o., Priemyselna 14, 012 32

Zodpovedny rieSitel: | Karol Rastocny
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7 Ostatné aktivity

7.1 Konferencie, Workshopy, Sympézia organizované katedrou

¢ 16. medzinarodna konferencia zelezni¢nej a oznamovacej a zabezpecovacej techniky,
23.05. — 24.05.22, KoSice, hlavny organizator: firma Betamont s.r.o., Zvolen,
spoluorganizator za KRIS: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD.

7.2 Specializované prednasky a kurzy organizované katedrou

Pouzitie safety PLC Simatic na riadenie bezpecnostne kritického procesu

Zakaznik: Schaeffler Kysuce, spol. s r.o.
Prednasajuci: | doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.
Datum: 31.08.2022

Letna Skola strojového ucenia @UNIZA 2022

Zakaznik: Ugast otvorena pre $tudentov z lubovolnej institucie; konané blended
formou v anglickom jazyku

Prednasajuci: | Michal Gregor, Milan Straka (FRI-UNIZA)

Datum: 05.09.2022 — 30.11.2022

Praktické inSpekéné ulohy s kamerami COGNEX

Zakaznik: Specializovany kurz pre $tudentov $tudijného programu Automatizacia
Prednasajuci: | Ing. Michal Tuhy (MTS spol. s.r.o., Kriva)
Datum: 20.10.2022

Rie$enie identifikacie objektov systémami SICK v priemysle

Zakaznik: Specializovany kurz pre $tudentov $tudijného programu Automatizacia
Prednasajuci: | Ing. Adam Brrio (SICK spol. s r.o. Bratislava)
Datum: 25.10.2022

Nové trendy v priemyselnej automatizacii

Zakaznik: Specializovana prednaska pre Studentov  Studijnych  programov
Automatizacia a Riadenie procesov

Prednasajuci: | Ing. Michal Bors, B+R automatizace, spol. s r.o.

Datum: 08.11.2022

7.3 Pozvané alebo vyziadané prednasky

Histéria vyuéby oznamovacej a zabezpezpecCovacej techniky
Prednasajuci: | prof. Ing. Ale§ Janota, PhD.
Kde/Kedy: Betamont s.r.o0., Zvolen / 22.05.2022

7.4  Clenstvo v medzinarodnych institaciach

Clenstvo katedry ako celku v mevdzinérodnych organizaciach Clenstvo od roku
Sdruzeni pro dopravni telematiku, Ceska republika 2007

Individualne élenstvo zamestnancov katedry v medzinarodnych
organizaciach

prof. Ing. ACM — Assoctiation for Computing Machinery, USA Clen
Ale$ Janota,
PhD.
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prof. Ing. International Institute of Informatics and Systemics, | Clen

AleS Janota, | USA

PhD.

Individualne ¢élenstvo  zamestnancov katedry v redakénych | Funkcia
radach zahraniénych ¢asopisov

prof. Ing. TransNav — International Journal on Marine Navigation | ¢len

Ale$ Janota, | and Safety of Sea Transportation, ISSN 2083-6473, e- | programového
PhD. ISSN 2083-6481, Polsko vyboru ¢asopisu
prof. Ing. TransEngin — Journal of civil engineering and | Clen vedeckého
AleS Janota, | transport, ISSN 2658-1698, e-ISSN 2658-2120, | vyboru Casopisu
PhD. Pol'sko

prof. Ing. Journal of Automation, Electronics and Electrical | ¢len vedeckého
Ale$ Janota, | Engineering, p-ISSN 2658-2058, e-ISSN 2719-2954, | vyboru ¢asopisu
PhD. Pol'sko

prof. Ing. Advanced in Electrical and Electronic Engineering, | ¢len redakénej
Karol ISSN 1804-3119, Ceska republika rady

Rastocny,

PhD.

prof. Ing. WST Journal, ISSN 2449-7851, Polsko ¢len redakéne;j
Karol rady

Rastocny,

PhD.

prof. Ing. Railway Reports, ISSN 0552-2145, Polsko ¢len redakéne;j
Karol rady

Rastocny,

PhD.

doc. Ing. Applied Computer Science, ISSN 2353-6977, Polsko | ¢len vedeckého
Michal vyboru

Gregor, PhD.

Individualne ¢lenstvo zamestnancov katedry  vo | Funkcia

vedeckych/programovych vyboroch medzinarodnych konferencii

prof. Ing. XXV International Conference ,Computer Systems | ¢len vedeckého
Ales Janota, | Aided Science, Industry and Transport® (TransComp), | vyboru
PhD. 5.12.-7.12.2022, Zakopané, Polsko
prof. Ing. IEEE 20th Jubilee World Symposium on Applied | Clen technického
AleS Janota, | Machine Intelligence and Informatics (SAMI 2022), | programoveého
PhD. 2.3.-5.3.2022, Poprad, Slovakia vyboru
prof. Ing. 14th International Conference ELEKTRO 2022, 23.5.- | ¢len vedeckého
AleS Janota, | 26.5.2022, Krakow, Pol'sko vyboru
PhD.
prof. Ing. International Conference ,Applied Electronics®, | ¢len vedeckého
Karol AE 2022, 6.9.2022 — 7.9.2022, Ceska republika vyboru
Rastocny,
PhD.
prof. Ing. | 14th International Conference ELEKTRO 2022, 23.5.- | ¢len  vedeckého
Karol 26.5.2022, Krakow, Polsko vyboru
Rastocny,
PhD.
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Ing. Peter | EAI INTSYS 2023 — 7th EAI International Conference | ¢len technického
Holecko, on Intelligent Transport Systems, 6.-7.9.2023, Molde, | programového
PhD. Nérsko vyboru

doc. Ing. 14th International Conference ELEKTRO 2022, 23.5.- | ¢len vedeckého
Rastislav 26.5.2022, Krakow, Polsko vyboru

Pirnik, PhD.

Ing. Emilia XIX International Conference Multidisciplinary Aspects | ¢lenka vedeckého
Bubenikova, | of Production Engineering, MAPE 2022, 13.9.- | vyboru

PhD. 16.9.2022, Polsko

Individualne é&lenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych | Funkcia

radach a odborovych komisiach v zahranici

prof. Ing. CVUT Praha, Fakulta dopravni, Ceska republika &len

Ales Janota,

PhD.

prof. Ing. CVUT Praha, Fakulta dopravni, Ceska republika, | &len

Ale$ Janota, | odborova rada doktorského Studijného programu

PhD. Smart Cities

prof. Ing. VSB-TU Ostrava, FEI, Ceska republika, ¢len

Ale$ Janota, | odborova rada Studijného programu Kybernetika

PhD.

doc. Dr.Ing. | VSB-TU Ostrava, HGF, (3tudijny program P3970 | &len odborovej
Peter Rizeni systému v oblasti nerostnych surovin), Ceska | rady

Vestenicky republika

doc. Ing. Hodnotitel'ska rada VvV ramci inStitucionalne | Externy hodnotitel
Rastislav akreditovanych oblasti vzdelavania CVUT v Prahe.

Pirnik, PhD.

7.5 Clenstvo v instituciach SR mimo FEIT UNIZA

Clenstvo katedry ako celku v organizaciach SR

Clenstvo od roku

Slovenska spolo¢nost pre kybernetiku a informatiku SSKI

2000

Individuélne élenstvo zamestnancov katedry v organizaciach SR

prof. Ing.
Ales$ Janota,
PhD.

Narodné centrum robotiky, Bratislava

Cestny clen

doc. Ing.
Dusan
Nemec, PhD.

Narodné centrum robotiky, o.z.

¢len obdianskeho
zdruzZenia

doc. Ing.
Michal
Gregor, PhD.

Al4SK

Clen vykonnej rady

Ing. Emilia
Bubenikova,
PhD.

Zdruzenie VTS pri UNIZA

¢lenka

Ing. Peter
Holecko,
PhD.

ZdruzZenie Profibus SK

¢len
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doc. Ing. Narodné centrum robotiky, Bratislava Clen

Rastislav

Pirnik, PhD.

Individualne ¢&lenstvo  zamestnancov katedry v redakénych | Funkcia
radach domacich ¢asopisov

doc. Ing. ATP Journal, ISSN 1335-2237 Clen redakénej
Juraj rady

Zdansky,

PhD.

prof. Ing. AT&P Journal, ISSN 1336-233 Clen redakénej
Karol rady
Rastocény,

PhD.

Individualne ¢&lenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych | Funkcia

radach a odborovych komisiach mimo FEIT UNIZA

prof. Ing. FRI ZU, Zilina, odborova komisia pre $tudijny odbor | élen
Ale$ Janota, | 9.2.9 Aplikovana informatika

PhD.

prof. Ing. ZU, Zilina, vedecka rada ¢len
AlesS Janota,

PhD.

prof. Ing. STU, Bratislava, odborova komisia doktorandského | ¢len
Ale$ Janota, | Studijného odboru kybernetika

PhD.

prof. Ing. STU, Bratislava, odborova komisia doktorandského | ¢len
Karol Studijného odboru kybernetika

Rastocény,

PhD.

doc. Ing. STU, Bratislava, odborova komisia doktorandského | ¢len
Rastislav Studijného odboru kybernetika

Pirnik, PhD.

7.6 Ocenenia

prof. Ing. Ales
Janota, PhD.

Pamatna medaila za celozivotny prinos v Oznamovacej
a ZabezpeCovacej technike — vyznamnej sucasti zelezniCnej
infradtruktiry, 22.5.2022. Medailu udelilo Ministerstvo dopravy

a vystavby Slovenskej republiky a Zeleznice Slovenskej republiky.

Prof Ing. Karol
Rastocny, PhD..

Pamatna medaila za celozivotny prinos v Oznamovacej
a ZabezpeCovacej technike — vyznamnej sucasti zelezniCnej
infradtruktiry, 22.5.2022. Medailu udelilo Ministerstvo dopravy

a vystavby Slovenskej republiky a Zeleznice Slovenskej republiky.

Ing. Peter Nagy,
PhD.

Pamatna medaila za celozivotny prinos v Oznamovacej
a Zabezpelovacej technike — vyznamnej sucasti Zelezninej
infradtruktiry, 22.5.2022. Medailu udelilo Ministerstvo dopravy

a vystavby Slovenskej republiky a Zeleznice Slovenskej republiky.

KRIS FEIT STU FCHPT Ustav informatizacie, automatizacie a matematiky — Cena
UNIZA riaditela za mimoriadny rozvoj vzajomnej spoluprace, 23. 6. 2022

Ing. Marek Ocenenie za 1. miesto v kategdrii: doktorandské grantové projekty,
Bujriak vyzva &. 1/2021. Ocenenie udelil rektor Zilinskej univerzity v Ziline.
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8 Kontakt

Katedra riadiacich a informacnych systémov
Fakulta elektrotechniky a informacnych technoldgii
Zilinska univerzita v Ziline

Univerzitna 1

010 26 Zilina

Slovenska republika

Telefon:  +421-41-513 3301

E-mail: kris@feit.uniza.sk

WWW: https://kris.uniza.sk/
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