7\ Terminy obhajob projektov
Katedra riadiacich a Ba kalérSky prOjEkt 2

informacnych systémov

Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

Ing. Marek Bujnak

Kovacovic Patrik Monitorovacie zariadenie pre Smart Home
Tocek Radovan Monitorovanie CO2 vo vinnej pivnici
Urban Ondrej Navrh ovladania sférického robota

doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Falat Samuel Autondmny cenovo dostupny detektor pohybu drobnej lesnej zveri

Fujak Branislav Informacny systém s pouZitim NoSQL databaz

Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

doc. Ing. Jozef Hrbéek, PhD.

Felinger Tomas Riadenie motorov pomocou PLC

Hrmo Lubomir Riadenie systémov s rychlou odozvou pomocou PLC
doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

Jarzabek Martin Modernizacia pracoviska riadenia modelu vrtulnika

Matisko Daniel Modernizacia pracoviska riadenia vysky lopticky

Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

doc. Ing. Michal Gregor, PhD.

Dobes Erik Riadenie balansujuceho robota s podporou metéd umelej inteligencie

prof. Ing. Ales Janota, PhD. EURING

Frivaldsky Martin Kvantova logika a logické systémy

Holubkova Maria Riadenie pohybu 0s6b na mieste poskytujicom lekarsku starostlivost
Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

Ing. Jan Andel

Hudec Matus Navrh riadenia budovy a jej technolégii pomocou Standardu KNX
Kovalicek Marek Moznosti vyuZitia bezdrotového komunikaéného protokolu Thread v loT
Michalik Mario Odcitavanie stavu vodomeru prostrednictvom modulu ESP32-CAM
Petrik Ivan Bezsnimacové meranie otdcok spalovacieho motora

doc. Ing. Vojtech Simak, PhD.

Beldcek Sebastian Rozsirenie funkcionality CNC frézovacky na baze BR
Gallik Patrik Navrh cviceni s 32-bitovymi mikropocitacmi pre predmet PJR
Jariabka Jan Navrh a realizacia monitorovacieho zariadenia spotreby energii v domacnosti
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Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

Ing. Peter Nagy, PhD.

Chlebnican lvan Model priecestného zabezpecovacieho zariadenia riadeny PLC

Macko David Jozef ~ Model tratového zabezpecovacieho zariadenia riadeny PLC

Modrovi¢ Daniel Model stani¢ného zabezpecovacieho zariadenia riadeny PLC

Skuhra Matej Nastroj na simulaciu kombinovaného obratu stprav v obratovych staniciach metra

prof. Ing. Karol Rastocny, PhD.

Kartarik Martin Vyber softvérového ndastroja na hodnotenie RAMS parametrov systému suvisiaceho s bezpecn

Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

Brezina Peter Nastroj na interaktivnu pracu s frekvenénymi charakteristikami analégovych regula¢nych obvo
Elias Kristian Nastroj na automatizaciu vypoctov pre potreby skisania z oblasti tedrie automatického riaden
Rajtek Filip Nastroj na automatizaciu vypoctov pre potreby skisania z oblasti kddovania a spracovania sig

Ing. AlZzbeta Kanalikova, PhD.

Glajza Patrik Chatbot — konverzacny robot
Jasica Patrik Kyberneticka bezpecénost v automatizacii
Vrabel Matej Lokaliza¢ny systém pre vnutornu lokalizaciu

doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

Valter Samuel Kryptografické funkcie v operaénych systémoch personalnych pocitacov

Datum a ¢as obhajob: : Miestnost:

doc. Ing. Marian Hrubos, PhD.
Bartko Martin Vyuzitie RGBD kamier pre mobilnu robotiku
Ing. Michal Mihalik

Motyl Marek Spracovanie dat z laserového skenera na Ucel mapovania a lokalizacie

Neupauer Peter Konstrukcia podvozka mobilného robotického systému

Ing. DuSan Nemec, PhD.

Binek Pavol Telemetricky systém lietajdceho robota

Gabor Lukas Konstrukcia a riadenie CNC frézy

Mikvy Matus Prehladavanie priestoru pomocou robotického roja
Noga Michal Detekcia ohrozenej osoby v zadymenom priestore
Parobek Peter Komunikaéné rozhranie pre minirobot v robotickom roji
Stancik Adam Pasovy robot na mapovanie naroc¢ného terénu

Zilina, 11. 4. 2022 Spracoval Ing. Peter Nagy, PhD.
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