Fakulta elektrotechniky a informacénych technolégii Zilinska univerzita v Ziline

KATEDRA RIADIACICH A INFORMACNYCH SYSTEMOV

1 Vseobecné informacie

Katedra riadiacich a informaénych systémov (dalej len KRIS) zabezpecuje vyucbu a vyskum
v oblasti automatizacie riadenia dopravnych a priemyselnych procesov na procesnej, opera-
tivnej a manazérskej urovni, kde sa okrem obvyklych optimalizaénych kritérii vyZaduje aj kri-
térium bezpecnosti. Sucastou su aj témy tykajuce sa spolahlivosti a bezpe€nosti manipulacie
s informaciami pokro€ilymi metdédami umelej inteligencie. Katedra garantuje a poskytuje Styri
akreditované Studijné programy v Studijnom odbore Kybernetika: Automatizacia v bakalarskom
stupni Studia, Riadenie procesov a Aplikovana telematika v inzinierskom stupni $tudia a Ria-
denie procesov v doktorandskom stupni studia.

Vedeckovyskumna ¢innost pracovnikov KRIS je orientovana na oblast’ analyzy a syntézy in-
formaénych a bezpeclnostne relevantnych systémov od teoretickych modelov az po rieSenie
aktualnych projektov praxe, vratane ich implementacie. Katedra rozvija metddy automatického
riadenia s uplatfiovanim najnovsich poznatkov z odborov umela inteligencia, inteligentna sen-
zorika, robotika, systémy strojového videnia, inteligentna komunikacia €lovek-stroj, strojové
ucenie, bezpe€na komunikacia a pod., ¢im vytvara priestor aj pre moderné cloudové rieSenia
i koncept loT.

V mnohych usekoch ma KRIS vyhradné postavenie v SR, najma v expertiznej €innosti v oblasti
analyzy a syntézy bezpec&nostne relevantnych riadiacich systémov pre zZelezni¢né aplikacie.
Oblast spolahlivého a bezpeéného prenosu a spracovania informacii pri riadeni vybranych
kritickych procesov, €i uz ide o zabezpecovacie systémy pre vSetky druhy doprav, zlozité prie-
myselné technoldgie alebo bezpecnostné systémy na ochranu osdb a majetku dava dosta-
toény priestor pre aktivity celého kolektivu katedry.

Aktivity katedry su integrované v rdmci narodnej a medzinarodnej spoluprace s akademickou
a priemyselnou sférou a nadobudaju najréznejsie podoby - od vyskumnych projektov az po
vymenu Studentov a odbornikov.

Na KRIS pdsobilo v roku 2020 celkom 14 pedagogickych zamestnancov a 2 vyskumni pracov-
nici, 1 technicko-hospodarska pracovni¢ka a 6 internych doktorandov. Zo zamestnancov su
3 profesori, 7 docenti, 4 odborni asistenti s vedeckou hodnostou PhD., 1 vyskumny pracovnik
s vedeckou hodnostou PhD. a 1 vyskumny pracovnik s vedecko-pedagogickou hodnostou
docent.

2 Zamestnanci katedry

Veduci katedry: prof. Ing. Juraj Spalek, PhD.

Zastupca veduceho katedry: prof. Ing. Ale$§ Janota, PhD. Euring

Tajomnik: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Studijny poradca: Ing. Peter Nagy, PhD.

Sekretarka: Mgr. Kamila Baxova

Vyskumni pracovnici: doc. Ing. Michal Gregor, PhD., Ing. Dusan Nemec,
PhD.

2.1 Oddelenia katedry

2.1.1  Oddelenie riadiacich a zabezpecovacich systémov

Veduci oddelenia: prof. Ing. Karol Rastoény, PhD.
Profesori: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD. Euring, prof. Ing. Karol
Rastocny, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD.
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Docenti:

doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD., doc. Ing. Marian Hrubos,
PhD., doc. Ing. Vojtech Simak, PhD., doc. Ing. Jozef
Hrb&ek, PhD.

Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Peter Nagy, PhD.

2.1.2  Oddelenie komunikaénych a informaénych systémov

Veduci oddelenia: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Docenti:

doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky, doc. Ing. Peter Peniak,
PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Emilia Bubenikova, PhD., Ing. Peter Holecko,

PhD., Ing. AlZzbeta Kanalikova, PhD.

2.1.3 Doktorandi

Interni:

Ing. Jozef Valigursky (do 8.6.2020), Ing. Milan Medvedik, Ing. Roman Michalik,
Ing. Michal Mihalik, Ing. Jan Andel (od 01.09.2020), Ing. Marek Bujhak (od
01.09.2020)

3 Vzdelavanie

3.1 Zabezpecované predmety v bakalarskom, inzinierskom a doktorandskom stu-
diu

Bakalarske stadium

hodin/tyzden *

Kod Nazov Semester

Predmety zabezpecované pre Fakultu elektrotechniky a informacnych technolégii
3B0102 | Algoritmizacia a programovanie 1 2-2-0
3B1100 | Odborna prax 1 0-0-0
3B0203 | Programovanie v C++ 2 2-2-0
3B1200 | Odborna prax 2 0-0-0
3B0304 | Tedria informacii a signalov 3 3-2-1
3B1300 |Informaéné a komunikaéné siete 3 1-0-2
3B1301 | Odborna prax 3 0-0-0
3B7301 | Sietova bezpelnost 3 2-0-2
3B1400 | Tedria automatického riadenia 4 3-1-1
3B1401 |Logické systéemy 4 2-1-1
3B1402 | Distribuované systémy riadenia 4 3-1-1
3B1403 | Senzorova technika 4 3-0-1
3B0401 | Technické prostredie pocitacov 4 1-0-2
3B1404 | Odborna prax 4 0-0-0
3B1504 | Bakalarsky projekt z automatizacie 1 5 0-0-5
3B1503 | Komunikaéna bezpectnost 5 3-1-1
3B1501 |Programovanie jednocCipovych radi¢ov 5 2-0-2
3B7403 | Senzorova technika 5 3-1-1
3B1502 | Spolahlivost a bezpecnost riadiacich systémov 5 3-2-0
3B1500 |Riadiace systémy 5 2-1-2
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3B1505 | Odborna prax 5 0-0-0
3B1606 | Odborna prax 6 0-0-0
3B1602 |Informaéné systémy v procesnom riadeni 6 4-0-4
3B1600 |Akéné Cleny a ich riadenie 6 5-2-2
3B1601 | Programovanie riadiacich systémov 6 2-0-2
3B1604 | Predmet Statnej skusky 6 0-4-0
3B1605 | Vypracovanie a obhajoba bakalarskej prace 6 4-4-0
3B1603 | Bakalarsky projekt z automatizacie 2 6 0-0-10
* Prednasky — Cvi¢enia — Laboratorne cvi¢enia
InZinierske stadium
Kéd Nazov Semester hodin/tyzden *

Predmety zabezpecované pre Fakultu elektrotechniky a informacnych technologii
310101 | Pokrocilé metddy automatického riadenia 1 3-1-
310102 | Komunikaéné siete
310103 | Tedria spracovania signalov v riadeni procesov
311100 | Modelovanie telematickych systémov
317100 | Riadiace systémy so Safety PLC
310104 | Prvky zabezpecovacich systémov
310115 | Bezpecnost informacnych systémov
311101 | Odborna prax
317101 | Odborna prax
310200 | Aplikacia informaénych systémov v procesnom riadeni
310201 | Bezpelna systémova komunikacia
310202 | Analyza bezpec€nosti riadiacich systémov
310203 | Umela inteligencia 1
310204 | Aplikacie vo vysSich programovacich jazykoch
310205 | Zabezpelovacie systémy
311200 | Odborna prax
317200 | Odborna prax
310306 | Programovatelné logické automaty
310300 | Umela inteligencia 2
310301 | Vizualizacia procesov
310318 | Objektovo orientovany vyvoj systému
311300 | Riadenie dopravnych procesov
311301 | Diplomovy projekt z aplikovanej telematiky 1
317300 | Diplomovy projekt z riadenia procesov 1
310302 | Aplikacie zabezpec€ovacich systémov
310303 | Bezpecnost informacnych systémov
311303 | Odborna prax
317301 | Odborna prax
310401 | Automaticka identifikacia
310402 | Bezpe€nostné systémy
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311402

Vypracovanie a obhajoba diplomovej prace

311403

Predmet Statnej skusky

317400

Diplomovy projekt z riadenia procesov 2

317401

Vypracovanie a obhajoba diplomovej prace

311401

Diplomovy projekt z aplikovanej telematiky 2

317402

Predmet Statnej skusky

310400

Robotické systemy

311400

Telematické aplikacie

317403

Inteligentné dopravné systémy

311404

Odborna prax

317404

Odborna prax

AR R R R RS

* Prednasky — Cvienia — Laboratorne cviCenia

Doktorandské studium

Kod Nazov Semester hodin/tyzded

Predmety zabezpecované pre Fakultu elektrotechniky
3D3101 | Bezpecna systémova komunikacia
3D3102 | Logické a udalostné systemy
3D3104 | Riadenie procesov
3D3105 | Riadiace systémy
3D3109 | Vybrané state z matematiky
3D3100 | Svetovy jazyk
3D3103 | Modelovanie a simulacia riadiacich systémov
3D3106 |Spolahlivost a bezpeclnost riadiacich systémov
3D3107 | Tedria automatického riadenia
3D3108 | Tedria spracovania signalov v riadeni

Pisomna praca k dizertacnej skuske a obhajoba
3D3110 | ., o . e

pisomnej prace k dizertaCnej skuske
3D3111

Dizertatna praca a obhajoba dizertaCnej prace
* Prednasky — Cvi¢enia — Laboratdrne cvi¢enia

a informacnych technoldégii
1 2-0-0
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4 Veda, vyskum a vyvoj

Vedecko-vyskumné a vyvojové aktivity katedry si zamerané na oblast algoritmizacie uloh ria-
denia, automatizacie riadenia na procesnej, operativnej a manazérskej urovni pri vyuziti mo-
dernych pristupov umelej inteligencie a oblast spolahlivej a bezpecnej komunikacie a spraco-
vania informacii pri riadeni vybranych kritickych procesov, predovsetkym tych, v ktorych je
okrem obvyklych optimalizacnych kritérii uplatnené aj kritérium bezpecnosti. Z uvedeného doé-
vodu je velké mnozstvo vyskumnych projektov a projektov spoluprace s praxou a priemyslom
smerovanych do oblasti aplikovanej telematiky a inteligentnych riadiacich a zabezpec¢ovacich
systémov v doprave a priemysle.

4.1 Laboratérium teérie automatického riadenia a spracovania signalov

Laboratérium je uréené na overovanie teoretickych zakladov z oblasti tedrie automatického
riadenia (spojitych a diskrétnych sustav), tedrie informacii a signalov a Cislicového spracovania
signalov a obrazu v riadeni procesov s pouzitim vlastnych pouzivatelskych programov a SW
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produktu MATLAB a jeho Specializovanych toolboxov (Simulink, Control Toolbox, Signal Pro-
cessing Toolbox, Image Processing Toolbox). Laboratérium disponuje realnymi vyucbovymi
modelmi od spol. Humusoft CE 151 s prisludenstvom (Extended Real Time Toolbox a Real
Time Windows Target). V laboratériu sa nachadza laboratérny model priemyselnej linky ako
vysledok projektu KEGA a je vybaveny PLC firmy B&R, komunikaénymi a vstupno-vystupnymi
modulmi, meniémi, pohonmi. Model obsahuje systémy automatickej identifikacie zalozené na
réznych technoldgiach identifikacie objektov (vision systémy od firiem SICK a B&R), systémy
identifikacie objektov na zaklade snimania RFID, QR a EAN koédov, snimania farieb, induké-
ného a IR snimania firmy SICK. Na modeli linky sa nachadza technoldgia PLC zalozena na
prvkoch B&R, ktora zabezpeluje okrem vizualizacie modelu, jeho ovladanie a ulohy spojené
s triedenim objektov na zékalde zvolenych kritérii. Laboratérium sluzi aj pre individualnu pracu
Studentov pri rieSeni ro€nikovych projektov a diplomovych prac..

Veduca pracoviska: Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

4.2 Integrované laboratérium IBM a Betamont

Laboratérium slUzi na experimentalne prace doktorandov a Studentov kongiacich ro¢nikov ba-
kalarskeho a inZinierskeho Studia. Hlavné zameranie laboratéria je v oblasti vyvoja, upravy
a realizacie experimentalneho komunikaéného podsystému IDS (Inteligentné dopravné sys-
témy). Vyvoj smeruje do oblasti zobrazovacich zariadeni vo funkcii dynamickych dopravnych
znaciek, informacnych panelov a podobne a to hlavne v smere infrastruktura IDS — vodi¢. Vy-
voj v laboratériu je zamerany tieZ na aplikacie komunikacnych systémov réznych Standardov,
primarne uréenych na komunikaciu medzi vozidlami navzajom, medzi vozidlami a infrastruk-
turou a medzi prvkami infrastruktary IDS navzajom. Spolo¢né laboratérium tunelovych systé-
mov (SLTS) ako kompetenéné centrum, ktoré systematicky spolupracuje na optimalizacii vy-
bavenia a trvalom zvySovani bezpeénosti tunelovych systémov v Slovenskej republike a Ce-
skej republike. Laboratérium sa vybudovalo v ramci projektov ,,Centrum excelencie pre sys-
témy a sluzby inteligentnej dopravy I, ,Centrum excelentnosti pre systémy a sluzby inteligent-
nej dopravy Il a projektu ,Nové metddy merania fyzikalnych dynamickych parametrov a inter-
akcii motorovych vozidiel, dopravného prudu a vozovky“ (v spolupraci s firmou BETAMONT),
ktoré katedra ziskala v operaénom programe Vyskum a vyvoj od Agentiry MS SR pre $truk-
turalne fondy EU.

Veduci pracoviska: Ing. Peter HoleCko, PhD.

4.3 Laboratérium modelovania a simulacii

Laboratérium sluzi najma na vyucbu odbornych predmetov, ktoré vyzaduju podporu softvéro-
vych nastrojov. Je uréené predovSetkym na modelovanie funkénych vlastnosti riadiacich sys-
téemov (UML; softvérovy nastroj Rhapsody), spolahlivostnych a bezpecnostnych vlastnosti
(softvérovy nastroj CARE), riadiacich postupov a riadiacich Struktur (v prostredi Matlab). V pri-
pade potreby je vyuzitefny aj pre pracu s inymi typmi aplikacii — napriklad navrh a pracu s
databazovymi systémami, expertnymi systémami a podobne. V laboratdriu je tiez inStalovana
technika pouzivana na ochranu objektov (poplachové systémy, elektricka poziarna signaliza-
cia, kamerové monitorovacie systémy). Laboratorium sluzi aj pre individualnu pracu studentov
pri rieSeni roénikovych projektov a diplomovych prac.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

4.4 Laboratérium pocitacovych sieti a bezpeénych komunikacii

Laboratérium je zamerané na oblast’ lokalnych pocitaCovych sieti vratane bezdrétovych, na
priemyselné komunikacné siete a bezdrétové komunikacné technolégie. Technické vybavenie
pre oblast pocitatovych sieti okrem zakladnej vybavy poditatovou technikou zahfha rozva-
dzac¢ Strukturovanej kabelaze, prepinace a smerovace 3Com, Linksys a Cisco, analyzator bez-
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drétovych sieti IEEE 802.11 a tester na testovanie rozvodov Strukturovanej kabelaze. Vybave-
nie pre priemyselné komunikacné siete je zastupené protokolovymi analyzatormi pre PROFI-
BUS a CAN. Oblast’ radiofrekvencnej identifikacie (RFID) je pokryta demons$traénymi kitmi
ELATEC pre transpondéry ISO 14443, ISO 15693, ISO 18092, MIFARE Classic, MIFARE De-
sfire, Unique, EPC Global.

Veduci pracoviska: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

4.5 Laboratérium mikropoditacov a robotiky

Laboratérium je uréené na vyskum a vyvoj v oblasti robotiky a mikropo€itacov. Je vybavené
pocitaémi a programovacimi rozhraniami pre programovanie mikropo¢itacov rodiny ATMEL
a priemyselnych robotov od firmy ABB. Ide o presnu kopiu skutoéného softvéru, ktory riadi
robota vo vyrobe a umoznuje velmi realistické simulacie s vyuzitim realnych robotickych pro-
gramov a konfiguracnych suborov. V laboratériu prebieha vyskum mobilnej senzorickej plat-
formy pre navigaciu robotov. V laboratériu sa nachadza aj CNC frézovacka s riadiacim systé-
mom B&R, ktora slizi na realizaciu bakalarskych a diplomovych prac. Dal§im vybavenim su
aj roboty E-puck s prostredim Webots, umoziiujuce odskusanie algoritmov robotického roja. K
vybaveniu patri aj kolaborativny robot ABB IRB 14000, jednosmerné a striedavé elektromotory
pre vyucbu predmetu Akéné Cleny a frekvenéné menice Mitsubishi.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Vojtech Simak, PhD.

4.6 Laboratérium priemyselnych riadiacich systémov SIEMENS

Laboratérium je zamerané na vyvoj a simulaciu algoritmov na riadenie priemyselnych proce-
sov. Zaklad technologického vybavenia laboratoria tvoria PC, PLC a safety PLC firmy Sie-
mens, rozsirujuce moduly sluZiace na pripojenie snimacov a aktuatorov, moduly na pripojenie
vzdialenych vstupov a vystupov, vizualizaéné panely, frekvenéné menice, servopohony a soft-
vér sluziaci na programovanie a konfiguraciu uvedenych zariadeni. Prepojenie jednotlivych
komponentov a pracovisk je realizované priemyselnymi sietami. Praca s touto technologiou je
podporovana realnymi modelmi priemyselnych procesov.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

4.7 Laboratérium riadenia zelezniénych dopravnych procesov

Laboratérium je zamerané na vyvoj bezpeénostne relevantnych riadiacich systémov pouziva-
nych predovSetkym na riadenie zeleznicnej dopravy. Zaklad technologického vybavenia labo-
ratéria tvoria PC. V laboratériu sa nachadzaju realne zabezpecovacie systémy firmy Sche-
idt&Bachmann (elektronické priecestné zabezpecCovacie zariadenie typu BUES2000) a firmy
Betamont (elektronické stani¢né zabezpelovacie zariadenie typu ESB1). Okrem tychto zaria-
deni su v laboratoriu umiestnené stavebné prvky Zelezni¢nych zabezpecCovacich zariadeni
(rozliéné konstrukcie relé pouzivanych v zabezpec€ovacej technike, navestné svietidla réznych
konstrukcii, vymenové zamky, ...).

Veduci pracoviska: Ing. Peter Nagy, PhD.

4.8 Laboratérium priemyselnych riadiacich systémov B&R

Laboratérium je zamerané na oblasti identifikacie systémov, navrhu riadiacich algoritmov a ich
implementacie za ucelom riadenia priemyselnych procesov, pripadne aj dopravnych. Labora-
térium je vybavené programovatelnymi logickymi automatmi (PLC) firmy B&R, safety PLC,
komunikacnymi a vstupno-vystupnymi modulmi, meni¢mi, pohonmi, modelom kriZzovatky a mo-
delmi viacerych priemyselnych systémov, ako napriklad: mechanicky model riadenia motorov,
paka s hmatovou odozvou, systém loptiCky na kotu€och, vytah, systémy riadenia teploty, ota-

Vyro¢na sprava 2020 6



Fakulta elektrotechniky a informacénych technolégii

Zilinska univerzita v Ziline

Cok a tlaku, CNC multifunkény stroj a jeho digitalne dvoj¢a a delta robot. Laboratérium je vy-
bavené aj Specializovanymi pocitaCmi so softvérovym vybavenim: Automation Studio, Safe
Designer, Scene Viewer, MATLAB a Simulink.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.

5 Vedecko-vyskumné a vzdelavacie projekty

5.1

511

HORIZON 2020

Medzinarodné projekty

H2020-MSCA-RISE-2016 - 734331: SENSors and Intelligence in BuiLt Environment
(Senzory a inteligencia v zastavanom prostredi)

Anotacia:

Ciefom projektu je vytvorenie novych pristupov ku zberu informa-
cii, ziskavaniu, prenosu a spracovaniu velkych objemov hetero-
génnych dat v kontexte inteligentnych budov. Ide o vytvorenie me-
dzinarodnej, interdisciplinarnej a intersektorovej siete prostrednic-
tvom vymeny pracovnikov a vymeny myslienok, skusenosti, dat,
testovacich prostredi a know-how.

Obdobie rieSenia:

01/2017 — 12/2021

Zodpovedny riesitel:

Ivan Glesk (University of Strathclyde, Glasgow, Velka Britania)

Zodpovedny rieSitel za
FEIT:

Ing. Peter Hole¢ko, PhD.

Spoluriesitelia:

Ing. Petqr Holecko, PhD., doc. Ing. Michal Gregor, PhD., doc. Ing.
Vojtech Simak, PhD.

5.1.2  Projekty COST

CA17124: Digital forensics: evidence analysis via intelligent systems and practices
(Digitalna forenzika: analyza dékazov pomocou inteligentnych systémov a postupov)

Anotacia:

Ciefom COST akcie je vytvorenie siete pre skumanie aplikacie
umelej inteligencie a automatického dokazovania v oblasti digital-
nej forenziky a vytvorenie synergie medzi tymito oblastami.

Obdobie rieSenia:

09/2018 — 09/2022

Zodpovedny riesitel:

prof. Jesus Medina (Facultad de Ciencias, Campus Rio San Pe-
dro, Spanielsko)

Zodpovedny rieSitel za
FEIT:

Ing. Peter Hole¢ko, PhD.

5.2 Domace projekty

521

Vedecka grantova agentura (VEGA)

1/0626/19: Vyskum lokalizacie mobilnych objektov v prostredi loT

Anotacia:

S rozvojom |oT sieti rastie aj mnozstvo lokalizaénych sluzieb pri-
c¢om tieto sluzby maju rézne poziadavky na kvalitu lokalizacnych
systémov. Snaha poskytovatelov je poskytovat tieto sluzby bez
ohlfadu na prostredie, v ktorom sa pouzZivatel nachadza. PoZia-
davky kladené na lokalizacné systémy je mozné splnit' s vyuzitim
dostupnych technoldgii, je vdak potrebné brat’ do uvahy aj efektiv-
nost systému. Nie vSetky sluzby totiz vyzaduju vysoku presnost.
Cielfom projektu je navrhnut rieSenie lokalizaéného systému pre
internet veci (loT), ktory bude integrovat dostupné data na lokali-
zaciu _mobilnych zariadeni a pouzivatefov. Medzi potencialne
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zdroje tychto dat patria bezdrétové komunikacné systémy a sen-
zory integrované v zariadeniach pripojenych do loT. Projekt bude
zamerany na vyskum lokalizacnych algoritmov zaloZzenych na me-
tode fingerprinting, ale aj ad-hoc sietach s vyuzitim dat z dostup-
nych senzorov. Navrhnuty lokalizaény systém umozni optimalne
vyuzitie dat pre lokalizaciu pri splneni pozZiadaviek na kvalitu
sluzby.

Obdobie rieSenia:

01/2019 — 12/2021

Zodpovedny rieSitel:

prof. Ing. Peter Brida, PhD.

Spoluriesitelia:

doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

5.2.2  Kultirna a edukac¢na grantova agentura (KEGA)

008ZU-4/2019: Modernizacia a rozSirenie moznosti vzdelavania v oblasti bezpeéného
riadenia priemyselnych procesov pomocou safety PLC

Anotacia:

Projekt je zamerany na budovanie a modernizaciu laborat6ria
umozfujuceho bezpecéné riadenie priemyselnych procesov pomo-
cou safety PLC. Laboratérium bolo uspesSne vybudované v ramci
predchadzajuceho projektu KEGA. Obsahuje Sest plnohodnot-
nych pracovisk so safety PLC a fyzickymi modelmi umozfiujucimi
simulaciu realnych situacii z priemyslu. Cielom projektu je rozsirit
toto laboratérium tak, aby umoznovalo realizaciu zlozitych distribu-
ovanych riadiacich systémov so safety PLC a bezpec&né riadenie
pohonov. To umozni aj rozSirenie suvisiaceho predmetu ,Riadiace
systémy so safety PLC* a nasledné rieSenie bakalarskych, diplo-
movych a dizertaénych prac, ako aj realizaciu workshopov, vytvo-
renie vyukovych materialov a vzorovych prikladov. Vzhlfadom na
velky zaujem praxe o tuto oblast’ je ciefom projektu udrzat’ a roz-
vinut aj uspesne fungujucu spolupracu s praxou, predovSetkym v
oblasti konzultacii ohfadom dosiahnutia pozadovanej urovne in-
tegrity bezpecénosti (SIL — Safety Integrity Level) realizovanych ap-
likacii.

Obdobie riesenia:

01/2019 — 12/2021

Zodpovedny rieSitel:

doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD. (zastupca zodpovedného riesi-
tela), Ing. Jozef Hrb&ek, PhD., Ing. Peter Nagy, PhD., Ing. Vojtech
Simak, PhD., Ing. Milan Medvedik, Ing. Jozef Valigursky (do
8.6.2020)

KEGA 014ZU4/2018: Rozsirenie obsahu $tudijného odboru o aktualne
poziadavky praxe v oblasti metéd umelej inteligencie a IT

Anotacia:

Hlavnymi ciefmi projektu su skvalitnenie vyucby prostrednictvom
tvorby novej Studijnej literatury a modernizacie HW vybavenia,
podporou svetovych jazykov, interdisciplinarnej komunikacie, spo-
luprace s praxou a podporou aktivit vyskumu a vyvoja.

Obdobie rieSenia:

01/2018 — 03/2021

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. Ale$ Janota, PhD.

Spoluriesitelia:

doc. Ing. Michal Gregor, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD, Ing. Al-
zbeta Kanalikova, PhD., Ing. Emilia Bubenikova, PhD., doc. Ing.
Vojtech Simak, PhD., doc. Ing. Jozef Hrb&ek, PhD., doc. Ing. Ma-
rian Hrubo$§, PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Roman
Michalik, Mgr. Kamila Baxova

| 0162U-4/2018: Modernizacia metéd vyuéby riadenia priemyselnych
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procesov na baze konceptu Industry 4.0

Anotacia:

Projekt je primarne zamerany na modernizaciu vyuéby v oblasti
automatizacie a riadenia procesov s vyuzitim konceptu 4.0. V
ramci projektu bude vytvorené pracovisko, ktoré bude zaroven in-
tegrovat’ najnovsie technolégie identifikacie objektov pouzivané v
priemyselnej praxi a technoldgie snimania objektov nielen pomo-
cou klasickych senzorovych systémov ale aj s vyuzitim obrazovej
informacie. Na zaklade identifikacie objektov a odoslanim udajov
do cloudového systému bude mozné nasledne na zaklade analyzy
dat mozné vyhodnotit data z viacerych aspektov.

Obdobie rieSenia:

01/2018 — 3/2021

Zodpovedny rieSitel:

Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD., prof. Ing. Ale§ Janota, PhD., prof.
Ing. Juraj Spalek, PhD., Ing. Peter Hole¢ko, PhD., Ing. Alzbeta Ka-
nalikova, PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Du$an Ne-
mec, PhD., Ing. Milan Medvedik

5.2.3  Agentura na podporu vyskumu a vyvoja (APVV)

APVV-16-0006: Automatizovana roboticka montazna bunka ako prostriedok konceptu

Industry 4.0

Anotacia:

Globalnym cielom projektu je vytvorenie nového moderného kon-
ceptu automatizovanej robotickej montaznej bunky pozostavajucej
s mobilného manipulatora, pricom manipulaéna €ast ulohy je pl-
nena poddajnym manipulatorom. Tento ciel je rozdeleny na Cias-
tkové ulohy - navrh mobilnej platformy schopnej autonémneho po-
hybu v neznamom prostredi, koncept poddajného manipulatora
rozSireného o senzorické systémy umoznujuce kvalitnejSie mode-
lovanie prostredia a interakciu s clovekom a vzajomnu kooperaciu
tychto dvoch modulov tak, aby bolo zabezpeCena stabilna mani-
pulacia s objektami aj pofas pohybu robota. Vhodny navrh har-
dvéru a vyvoj softvéru vedie na zostavenie tohto unikatneho kon-
ceptu kombinujuceho aktualne trendy v R&D v robotike.

Obdobie riesenia:

07/2017 — 06/2020

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. FrantiSek Duchori, PhD. (FEI STU)

Spoluriesitelia:

prof. Ing.vAIeé Janota, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD., doc. Ing.
Vojtech Simak, PhD., Ing. Emilia Bubenikova, PhD., doc. Ing. Mi-
chal Gregor, PhD., Ing. Roman Michalik, doc. Ing. Jozef Hrbcek,
PhD.

APVV-17-0014: Smart tunel: telematicka podpora pri mimoriadnych udalostiach v do-

pravnom tuneli

Anotacia:

V dnesnej dobe neexistuju ziadne komercné rieSenia telematickej
podpory zachrannych zloziek pri zasahu v $pecifickom prostredi
cestnych a zelezni¢nych dopravnych tunelov. Primarnym ciefom
projektu je navrh unikatneho a konkurencieschopného systému,
ktory svojou €innostou umozni znizit bezpe€nostné rizika vyplyva-
juce z prevadzky dopravného tunela. Navrh systému a jeho funk-
¢na Specifikacia budu predlozené vo forme vhodnej pre realizaciu
komer&nych rieSeni. Odberatelovi sa predlozi ucelena UML Speci-
fikacia SW, s dérazom na identifikaciu a klasifikaciu bezpe€nostne
kritickych udalosti v tuneloch. Vyhodou takto koncipovaného apli-
kacného vystupu je moznost takyto model / navrh systému v pri-
pade potreby nad ramec projektu operativne doplnit aj o dalSie
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funkcionality. Pre spravne vyhodnotenie ziskanych dat o aktualnej
situacii a jej naslednom vyvoji je nevyhnutné ziskat korektné, ¢o
mMoZno najpresnejsie vstupné udaje z jednotlivych technologickych
tunelovych podsystémov. Z tohto dévodu bude potrebné navrhnut
vhodnejSie usporiadanie jestvujucich zariadeni, ktoré dokazu po-
skytovat vyhodnocovaciemu systému relevantné udaje. Aby navr-
hovany systém mohol byt konkurencie schopny, bude potrebné
zamerat' sa aj na poukazanie na nedostatky jednotlivych technolo-
gickych subsystémov nasadzovanych v tunelovych systémoch
v sucasnosti a na navrhy na odstranenie tychto nedostatkov.

Obdobie riesenia: 07/2018 — 12/2021
Zodpovedny rieSitel: doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
Spoluriesitelia: zastupca zodpovedného riesitela: doc. Ing. Jozef Svetlik, PhD.

Ing. Emilia Bubenikova, PhD., Ing. Bc. Stanislava Gaspercova,
PhD., Ing. Peter Hole¢ko, PhD., prof. Ing. Ale§ Janota, PhD. Ing.
Peter Nagy, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD., Mgr. Kamila Ba-
xova.

APVV-15-0441: Meraci systém s optickym snimacdom pre systémy Weight In Motion
Anotacia: Navrhovany projekt aplikovaného vyskumu bude zamerany na na-
vrh, optimalizaciu a tvorbu ¢asti meracieho zariadenia umozriuju-
ceho zistit hmotnost vozidla (napravy) pocas jazdy v zmysle plat-
nych cestnych predpisov na ceste alebo diafnici. Projekt sa bude
zaoberat' identifikaciou vhodnych senzorickych (hardvérovych)
Casti zariadenia, navrhom ich konstrukéného osadenia do stavaju-
cich zariadeni Measure-in-Motion® partnera projektu a rieSenim
kompatibility vystupov pouzitého optického senzora a vstupov
existujucej vyhodnocovacej jednotky.

Obdobie rieSenia: 07/2016 — 06/2020
Zodpovedny rieSitel: doc. Ing. Daniel Kacik, PhD.
Spoluriesitelia: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD., doc. Ing.

Marian Hrubos, PhD., doc. Ing. Rastiglav Pirnik, PhD., doc. Dr. Ing.
Peter Vestenicky, doc. Ing. Vojtech Simak, PhD., Ing. DuSan Ne-
mec, doc. Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.

5.3 Vystupy z rieSenych vyskumnych uloh

5.3.1  Publika¢na ¢€innost v roku 2020 (na zaklade evidencie publikacii v Univerzitnej kniz-
nici k februaru 2021)

Kategéria | Nazov kategoérie (podra UK) Nevypinat tito sumarnu tabulku, | Poéet
pripravi dekanat za celu FEIT podla evidencie v Univerzitnej
kniZnici. Nasledujuce tabulky — monografie, ..., vyplnit.

AAA Vedecké monografie vydané v zahrani¢nych vydavatelstvach

AAB Vedecké monografie vydané v doméacich vydavatelstvach

ACA VysokosSkolské uCebnice vydané v zahraniCnych vydavatel-
stvach

ACB Vysokoskolské ucebnice vydané v domacich vydavatelstvach

ADC Vedecké prace v zahrani¢nych karentovanych ¢asopisoch

ADD Vedecké prace v domacich karentovanych &asopisoch

ADE Vedecké prace v ostatnych zahraniénych ¢asopisoch

ADF Vedecké prace v ostatnych domacich asopisoch

ADM Vedecké prace v zahraniCnych Casopisoch registrovanych
v databazach Web of Science alebo SCOPUS

Vyro¢na sprava 2020 10



Fakulta elektrotechniky a informacénych technolégii Zilinska univerzita v Ziline

ADN Vedecké prace v domacich ¢asopisoch registrovanych v data-
bazach Web of Science alebo SCOPUS

AEC Vedecké prace v zahrani¢nych recenzovanych vedeckych
zbornikoch, monografiach

AED Vedecké prace v domacich recenzovanych vedeckych zborni-
koch, monografiach

ADE Vedeckeé prace v ostatnych zahraniénych ¢asopisoch

ADF Vedecké prace v ostatnych domacich asopisoch

AGJ Patentové prihlasky, prihlasky uzitkovych vzorov, prihlasky di-
zajnov, prihlasky ochrannych znamok, zZiadosti o udelenie do-
datkovych ochrannych osvedceni, prihlasky topografii polovo-
di¢ovych vyrobkov, prihlasky oznaéeni pévodu vyrobkov, pri-
hlasky zemepisnych oznaceni vyrobkov, prihlasky na udelenie
Slachtitelskych osvedCeni

AFB Publikované pozvané referaty na domacich vedeckych konfe-
renciach

AFC Publikované prispevky na zahrani¢nych vedeckych konferen-
ciach

AFD Publikované prispevky na domacich vedeckych konferenciach

AFG Abstrakty prispevkov zo zahrani¢nych konferencii

AFH Abstrakty prispevkov z domacich konferencii

BAB Odborné knizné prace vydané v domacich vydavatelstvach

BCI Skripta a uCebné texty

BDE Odborné prace v nekarentovanych zahrani¢nych ¢asopisoch

BDF Odborné prace v nekarentovanych domacich ¢asopisoch

BEE Odborné prace v nerecenzovanych zahr.zbornikoch (konfer. aj
nekonfer.)

BEF Odborné prace v nerecenzovanych dom.zbornikoch (konfer. aj
nekonfer.)

FAI Redakéné a zostavovatelské prace

DAI Dizertacné a habilitaéné prace

Gli Rézne publikacie a dokumenty, ktoré nemozno zaradit do
Ziadnej z predchadzajucich kategorii

Monografie
[1] | RASTOCNY, Karol — BALAK, Jozef: Kvantitativne hodnotenie integrity bezpeé&nosti
elektronickych systémov suvisiacich s bezpecnostou, Zilinska univerzita v Ziline,
2020, ISBN 978-80-554-1646-5, 159 s.

Vysoko$kolské u€ebnice a skripta

(1]

HRBCEK, Jozef — NEMEQ, Duéqn: Bezpelné riadenvie procesov s vyuzitim safety
technolégie B&R, 1. vyd. - Zilina: Zilinska univerzita v Ziline, 2020, ISBN 978-80-554-
1618-2, 145 s.

Karentované ¢asopisy

(1]

NASCIMENTO, Erickson R. — BAJCSY, Ruzena — GREGOR, Michal — HUANG, Isa-
bella — VILLEGAS, Ismael - KURILLO, Gregorij: On the development of an acoustic-
driven method to improve driver's comfort based on deep reinforcement learning. In:
IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems, ISSN 1524-9050, 2020, p.
1-10.
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53.2

Chranené vysledky dusevného vlastnictva

Podané v roku 2020:

(1]

Kategéria: patent

Cislo prihlagky: PP 139-2020

Datum podania prihlasky: 16.12.2020

Autori: doc. Ing. Marian Hrubo$, PhD., Ing. DuSan Nemec, PhD., doc. Ing. Rastislav
Pirnik, PhD., prof. Ing. Janota AleS, PhD., doc. Ing. Toma$ Tichy, PhD., (MBA),
Ing. Bubenikova Emilia, PhD.

Nazov: Zariadenie telematickej podpory pri mimoriadnych udalostiach

(2]

Kategoéria: patent

Cislo prihlagky: PP 114-2020

Datum podania prihlasky: 21.10.2020

Autori: doc. Ing. Marian Hrubo§, PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. DuSan
Nemec, PhD., doc. Ing. Michal Gregor, PhD., Ing. Marek Bujhak

Nazov: Zariadenie na meranie kritickych parametrov prostredia

3]

Kategoéria: uzitkovy vzor

Cislo prihlagky: PUV 229-2020

Datum podania prihlasky: 16.12.2020

Autori: doc. Ing. Marian Hrubo$, PhD., Ing. Du8dan Nemec, PhD., doc. Ing. Rastislav
Pirnik, PhD., prof. Ing. AleS Janota, PhD., doc. Ing. Tomas Tichy, PhD., (MBA),
Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

Nazov: Zariadenie telematickej podpory pri mimoriadnych udalostiach

4]

Kategoéria: uzitkovy vzor

Cislo prihlasky: PP 180-2020

Datum podania prihlasky: 21.10.2020

Autori: doc. Ing. Marian Hrubo$, PhD., doc. Ing. Rastislav Pirnik, PhD., Ing. DuSan
Nemec, PhD., doc. Ing. Michal Gregor, PhD., Ing. Marek Bujfiak

Nazov: Zariadenie na meranie kritickych parametrov prostredia

[5]

Kategodria: patent

Cislo prihlagky: PP 71-2020

Datum podania prihlasky: 25. 6. 2020

Autori: Michal Gregor, Ing. PhD., Marian Hrubo$, doc. Ing. PhD., Ale$ Janota, prof.
Ing. PhD., Du$an Nemec, Ing. PhD.

Nazov: Inteligentné audiovizualne rozhranie silovo poddajného robota

[6]

Kategodria: uzitkovy vzor

Cislo prihlagky: PUV 119-2020

Datum podania prihlasky: 25. 6. 2020

Autori: Michal Gregor, Ing. PhD., Marian Hrubos, doc. Ing. PhD., Ale$ Janota, prof.
Ing. PhD., Du8an Nemec, Ing. PhD.

Nazov: Inteligentné audiovizudlne rozhranie silovo poddajného robota

6 Spolupraca

6.1

Partneri vedecko-technickej spoluprace na Slovensku

- ABB, s.r.o. Banska Bystrica

- AZD Slovakia a. s., Bratislava

- B+R automatizace, s.r.o, Nové Mesto nad Vahom
- Betamont, s.r.o., Zvolen

- Continental Matador Rubber, s.r.o., Puchov

- FEI STU Bratislava

- FMACH Zilina

- GR ZSR, Bratislava
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- HMH s.r.o., Bratislava
- KUMAT spol. sr. 0., Bratislava

- MTS Kriva

- Narodny bezpeénostny urad SR 3
- Scheidt&Bachmann Slovensko, s.r.o., Zilina

- SICK Bratislava

- Siemens Mobility s.r.0.,MO RC-SK MM-COC, Zilina
- Siemens s.r.0., RC-SK DI S-AREA

- Slovak.Al / Centrum pre umelu inteligenciu

- SSC - Slovenska sprava ciest, Bratislava

- Zdruzenie Profibus SK

6.2 Partneri vedecko-technickej spoluprace v zahranigéi

- AZD Praha s.r.o., Ceska republika

- B&R Industrial Automation GmbH, Rakusko

- Fakulta dopravni CVUT, Praha

- Fakulta technickych vied, Univerzita v Novom Sade, Srbsko

- PanonlT, Srbsko

- Prvni Signalni, a.s., Ceska republika
- SIEMENS Mobility GmbH, Osterreich
- TeZaSig s.r.o., Ceska republika

- University of Strathclyde, Glasgow

6.3 Nezmluvna spolupraca s akademickymi institiciami

- Berkeley Atrtificial Intelligence Research Laboratory, UC Berkeley, USA
- Department of Computer Science and Technology, Tongji Univesity, Shanghai
- Fakulta dopravni CVUT, Praha

- FEI TUKE Kosice

- FEI VSB-TU, Ceska republika

- FIIT STU Bratislava

- Laboratory for Automation and Robotics, University of Patras, Greece

6.4 Navstevy na zahrani¢nych institaciach

Meno Institucia Dizka pobytu
prof. Ing. Ale$ Ja- | TU Ostrava, Ceska republika 1 den

nota, PhD.

doc. Ing. Rasti- CVUT Fakulta dopravni 2 dni

slav Pirnik, PhD.

Ing. Peter Ho- COST Management Committee Meeting, Forensic | 4 dni

leCko, PhD. science laboratories of Carabinieri Force (RaClS),

Rim, Taliansko

6.5 Kontrakty (Podnikatel'ska €innost’)

S-103-0009/19: Posudenie bezpecnosti obvodov vazby systému RLC23 (Specificka
aplikacia v zkm 45,708 na trati Levice — Sturovo) na NZST Tekovsky Hradok

Zakaznik:

AP Signaling, s.r.o., Kollarova 88, 036 01 Martin

Zodpovedny rieSitel: | prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD.

S-103-0002/19: Celkovy posudok pre systém Simis W SK
(Projektova faza 6.1, systém Simis W SK verzia V4A7CSTK120300R381)

Zakaznik:

SIEMENS Mobility GmbH, Osterreich, SMO NEE RC-AT RI ADC,
Siemensstraflie 90, 1211 Wien
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| Zodpovedny riesitel: | prof. Ing. Karol Rastoény, PhD. |
FEIT/XX/2020: Posudenie bezpec¢nosti obvodov vazby PZSBT na systém Simis W SK
v ZST Podbrezova
Zakaznik: KUMAT spol. sr. 0., Blagoevova 14,851 04 Bratislava
Zodpovedny rieSitel: | prof. Ing. Karol Rastoény, PhD.

7 Ostatné aktivity
7.1 Konferencie, Workshopy, Sympézia organizované katedrou

poved

7.2

Spoluorganizacia Letnej $koly strojového uéenia 2020, 7. 9. — 11. 9. 2020, Zilina, zod-

ny organizator: doc. Ing. Michal Gregor, PhD.

Specializované prednasky a kurzy organizované katedrou

Kurz programgvania CNC

Zakaznik: | Specializovana prednaska pre Studentov Studijného programu Automatizacia
Prednasa- | doc. Ing. Jozef Hrbéek, PhD.

juci:

Datum: 04.02.2020

Skolenie mapp View

Zakaznik: | Specializované $kolenie pre Studentov $tudijného programu Automatizacia
Prednasa- | Ing. Andrej Simo, B+R Automatizace s. r. 0., zodpovedny organizator: doc.
juci: Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.

Datum: 13.03.2020

Receptury, s

rava uZivatelov, riadenie pohybu — online kurz

Zakaznik: | Specializované $kolenie pre $tudentov $tudijného programu Automatizacia
Prednasa- | Ing. Andrej Simo, B+R Automatizace s. r. 0., zodpovedny organizator: doc.
juci: Ing. Jozef Hrbéek, PhD.

Datum: 16.10.2020

ManazZment bezpeénosti informacénych systémov, penetracné testovanie

Zakaznik: Prednaska pre Studentov Studijného programu Riadenie procesov

Prednasa- | Ing. Martin Sutak, PhD., Aliga, s.r.o.

juci:

Datum: 02.11.2020

Nazov $pecializovanej prednasky alebo kurzu

Zakaznik: | pre koho organizované

Prednasa- | Meno Priezvisko pracovnika katedry

juci:

Datum: DD.MM.RRRR

7.3 Pozvané alebo vyziadané prednasky

State of the Art in Artificial Intelligence and Machine Learning

Prednasa- doc. Ing. Michal Gregor, PhD.

juci:

Kde/Kedy: Cybernetics & Informatics 2020, Velké Karlovice, CR / 30.1.2020
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Successful Deep Learning Requires Prior Knowledge

Prednasa- doc. Ing. Michal Gregor, PhD.

juci:

Kde/Kedy: Slovak.Al Artificial Intelligence Meetup, online / 5.11.2020
7.4  Clenstvo v medzinarodnych institiciach

Clenstvo katedry ako celku v medzinarodnych organizaciach

Clenstvo od roku

SdruzZeni pro dopravni telematiku, Ceska republika

2007

Individualne ¢lenstvo zamestnancov katedry v medzinarodnych | Funkcia
organizaciach

prof. Ing. ACM — Assoctiation for Computing Machinery, USA ¢len

Ales Janota,

PhD.

prof. Ing. International Institute of Informatics and Systemics, | ¢len

Ales Janota, USA

PhD.

prof. Ing. Polska akadémia vied, pobocka Katowice, Komisia | ¢len-spolupracov-
Ale$ Janota, | dopravy (Polska Akademia Nauk, Oddziat w Kato- | nik

PhD. wicach, Komisja Transportu), Pol'sko

doc. Ing. SDT — Kooperativni systémy Ceska republika Clen pracovnej sku-
Rastislav piny

Pirnik, PhD.

Individualne élenstvo zamestnancov katedry v redakénych ra-
dach zahraniénych €asopisov

Funkcia

doc. Ing. Mi- | Applied Computer Science, ISSN 2353-6977, Polsko | ¢len vedeckého vy-
chal Gregor, boru

PhD.

prof. Ing. TransNav - International Journal on Marine Navigation | ¢len programoveho
Ale$ Janota, | and Safety of Sea Transportation, ISSN 2083-6473, e- | vyboru ¢asopisu
PhD. ISSN 2083-6481, Polsko

prof. Ing. TransEngin - Journal of civil engineering and tran- | ¢len vedeckého vy-
AleS Janota, | sport, ISSN 2658-1698, e-ISSN 2658-2120, Polsko boru ¢asopisu
PhD.

prof. Ing. Archives of Transport System Telematics, Polish | predseda vedec-
Ale$ Janota, | Association of Transport Telematics, ISSN 1899- | kého vyboru ¢aso-
PhD. 8208, Polsko pisu

prof. Ing. Journal of Automation, Electronics and Electrical En- | ¢len vedeckého vy-
AleS Janota, | gineering, p-ISSN 2658-2058, e-ISSN 2719-2954, Po- | boru ¢asopisu
PhD. Isko

prof. Ing. Ka- | Advanced in Electrical and Electronic Engineering, | ¢len redakéne;j

rol Rastocny,
PhD.

ISSN 1804-3119, Ceska republika

rady

prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

Archives of Transport System Telematics, Polish
Association of Transport Telematics, ISSN 1899-
8208, Pol'sko

Clen redakéne;j
rady

prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

WST Journal, ISSN 2449-7851, Polsko

Clen redak&ne;j
rady
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prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

Railway Reports, ISSN 0552-2145, Polsko

Clen redakénej
rady

prof. Ing. Ju- | Annals of Faculty Engineering Hunedoara — Journal of | ¢len redakcne;j
raj Spalek, Engineering, vedecky cCasopis, ISSN 1584-2665, | rady
PhD. ISSN 1584-2673, indexovany v Index Copernicus —
Journal Master List, Rumunsko
prof. Ing. Ju- | Acta Technica Corviniensis — Bulletin of Engineering, | ¢len vedeckého vy-
raj Spalek, e-ISSN 2067-3809, Edited by Faculty of Engineering | boru
PhD. Hunedoara University Politehnica Timisoara, Rumun-
sko
prof. Ing. Ju- | Archives of Transport Systems Telematics, Polish | ¢len medzinarod-
raj Spalek, Association of Transport Telematics, ISSN 1899- | ného programo-
PhD. 8208, Polsko vého vyboru
doc. Ing. Ju- | Archives of Transport System Telematics, Polish | ¢len vedecko-pro-

raj Zdansky,
PhD.

Association of Transport Telematics, ISSN 1899-
8208, Polsko

gramového vyboru

Individualne €élenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych/pro-
gramovych vyboroch medzinarodnych konferencii

Funkcia

prof. Ing. 20th Jubilee Conference Transport Systems Telema- | ¢len vedeckého vy-
Ales Janota, | tics, TST2020, Krakow, Polsko boru

PhD.

prof. Ing. IEEE 18th World Symposium on Applied Machine In- | ¢len technického
Ales Janota, | telligence and Informatics, SAMI 2020, Herl'any, Slo- | programového vy-
PhD. vensko boru

prof. Ing. 13th International Conference ELEKTRO 2020, Taor- | ¢len medzinarod-
Ale$ Janota, | mina, Taliansko ného vedeckého
PhD. vyboru

prof. Ing. Ka- | 13th International Conference ELEKTRO 2020, Taor- | ¢len medzinarod-

rol Rastocny,
PhD.

mina, Taliansko

ného vedeckého
vyboru

prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

25th International Conference on Applied Electronics,
AE2020, Plzen, Ceska republika

Clen vedeckého vy-
boru

prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

20th Jubilee Conference Transport Systems Telema-
tics, TST2020, Krakow, Pol'sko

Clen vedeckého vy-
boru

prof. Ing. Ju- | IFAC 16th International Conference on Programmable | ¢len vedeckého vy-
raj Spalek, Devices and Embedded Systems, PDeS 2020, Slo- | boru
PhD. vensko
prof. Ing. Ju- | 20th Jubilee Conference Transport Systems Telema- | ¢len vedeckého vy-
raj Spalek, tics, TST2020, Krakow, Polsko boru
PhD.
prof. Ing. Ju- | XV-th International Scientific and Technical Confe- | ¢len vedeckého vy-
raj Spalek, rence Computer Science and Information Technolo- | boru
PhD. gies CSIT 2020, 23-26 September, 2020, Lviv, Ukra-

jina
prof. Ing. Ju- | Archives of Transport Systems Telematics, Polish | len vedeckého vy-
raj Spalek, Association of Transport Telematics, ISSN 1899- | boru
PhD. 8208, Polsko
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Individualne élenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych ra- | Funkcia

dach a odborovych komisiach v zahranici

prof. Ing. VSB-TU Ostrava, FEI, Ceska republika, ¢len

Ale$ Janota, | odborova rada Studijného programu Kybernetika

PhD.

prof. Ing. CVUT Praha, Fakulta dopravni, Ceska republika, od- | &len

Ale$ Janota, | borova rada doktorského Studijného programu Smart

PhD. Cities

doc. Dr. Ing. | VSB-TU Ostrava, HGF, Ceska republika Clen odborovej

Peter Ves- rady pre Stud. od-

tenicky bor Rizeni sys-
tému v oblasti ne-
rostnich surovin

prof. Ing. Ju- | VSB-TU Ostrava, HGF, Ceska republika ¢len odborovej

raj Spalek, rady pre Stud. od-

PhD. bor Rizeni sys-
tému v oblasti ne-
rostnich surovin

7.5 Clenstvo v institaciach SR mimo FEIT UNIZA

Clenstvo katedry ako celku v organizaciach SR

Clenstvo od roku

Slovenska spolo¢nost pre kybernetiku a informatiku SSKI

2000

Individualne ¢lenstvo zamestnancov katedry v organizaciach SR

Funkcia

prof. Ing. Ka- | Urad pre normalizaciu, metrolégiu a ski$obnictvo SR, | &len Technicke;
rol Rastoc¢ny, | Bratislava normaliza¢nej ko-
PhD. misie TK &. 83
prof. Ing. Ju- | Narodné centrum robotiky, Bratislava Cestny Clen

raj Spalek,

PhD.

Ing. Peter Zdruzenie Profibus SK ¢len

Holecko,

PhD.

Individualne ¢lenstvo zamestnancov katedry v redakénych ra- | Funkcia

dach domacich €asopisov

prof. Ing. Ka-
rol Rastocny,
PhD.

AT&P Journal, ISSN 1336-233

Clen redakénej
rady

doc. Ing. Ju-
raj Zdansky,
PhD.

ATP Journal, ISSN 1335-2237

Clen redakénej
rady

doc. Ing. Acta Technologia, ISSN 2453-675X ¢len redakénej
Rastislav rady

Pirnik, PhD.

Individualne élenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych ra- | Funkcia

dach a odborovych komisiach mimo FEIT UNIZA
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Ing. Emilia Zdruzenie VTS pri UNIZA Clenka
Bubenikova,
PhD.
prof. Ing. FRI ZU, Zilina, odborova komisia pre $tudijny odbor | &len
Ale$ Janota, | 9.2.9 Aplikovana informatika
PhD.
prof. Ing. Ju- | Odborova komisia Studijného odboru 9.2.9 Aplikovana | ¢len
raj Spalek, informatika na FRI UNIZA Zilina
PhD.
prof. Ing. Ju- | Vedecka rada UNIZA Clen
raj Spalek,
PhD.
prof. Ing. Ju- | Vedecka rada FBI UNIZA ¢len
raj Spalek,
PhD.

8 Kontakt

Katedra riadiacich a informacnych systémov
Fakulta elektrotechniky a informaénych technoldgii
Zilinska univerzita v Ziline

Univerzitna 1

010 26 Zilina

Slovenska republika

Telefon:  +421-41-513 3301

Fax: +421-41-513 1515
E-mail: kris@feit.uniza.sk
WWW: http://kris.uniza.sk/
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