Elektrotechnické fakulta Zilinska univerzita v Ziline

KATEDRA RIADIACICH A INFORMACNYCH SYSTEMOV

1 Vseobecné informacie

Katedra riadiacich a informacnych systémov (dalej len KRIS) profiluje v $tudijnom odbore
Automatizacia tyri $tudijné programy na Elektrotechnickej fakulte Zilinskej univerzity v Ziline.
Konkrétne su to: Studijny program Automatizacia v bakalarskom stupni Studia, Studijné
programy Riadenie procesov a Aplikovana telematika v inzinierskom stupni Stadia a Studijny
program Riadenie procesov v doktorandskom stupni Studia

Vedecko-vyskumna Cinnost' pracovnikov KRIS je orientovana na oblast analyzy a syntézy
informacnych a zabezpefovacich systémov od teoretickych modelov az po rieSenie
aktualnych projektov praxe, vratane ich implementacie. V mnohych usekoch ma KRIS
vyhradné postavenie v SR, najma v expertiznej Cinnosti v oblasti analyzy a syntézy
zelezni¢nych zabezpelovacich systémov.

Oblast’ spolahlivého a bezpeéného prenosu a spracovania informacii pri riadeni vybranych
kritickych procesov, &i uz ide o zabezpelovacie systémy pre vSetky druhy doprav, zlozité
priemyselné technolégie alebo bezpecnostné systémy na ochranu oséb a majetku dava
dostatoény priestor pre aktivity celého kolektivu katedry. Realizacia informacnych sluzieb pre
operativne riadenie s podporou automatizacie a vypoctovej techniky dava moznost
uplatnenia pre rozhodujuce odvetvia narodného hospodarstva.

Aktivity katedry su integrované v ramci narodnej a medzinarodnej spoluprace s akademickou
a priemyselnou sférou a nadobudaju najréznejSie podoby - od vyskumnych projektov az po
vymenu Studentov a odbornikov.

Na KRIS posobilo v roku 2016 celkom 17 pedagogov, 2 technicko-hospodarski pracovnici a
6 internych doktorandov. Z pedagogickych pracovnikov su 4 profesori, 1 hostujuci profesor,
3 docenti, 7 odbornych asistentov s vedeckou hodnostou PhD. a 2 vyskumni pracovnici s
vedeckou hodnostou PhD.

2 Zamestnanci katedry

Veduci katedry: prof. Ing. Juraj Spalek, PhD.

Zastupca veduceho katedry: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD. Euring

Tajomnik: Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

Studijny poradca: Ing. Peter Nagy, PhD.

Sekretarka: Klara BereSikova

Technicka pracovnicka: Mgr. Kamila Kr§ikova

Vyskumni pracovnici: Ing. Michal Gregor, PhD., Ing. Marian Hrubo§, PhD.

2.1 Oddelenia katedry

2.1.1  Oddelenie automatizacnych a signalizanych systémov

Veduci oddelenia: prof. Ing. Karol Rastoény, PhD.

Profesori: prof. Ing. Ale§ Janota, PhD. Eurlng, prof. Ing. Karol
Rastocny, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD., prof. Ing.
Pavel Pfibyl, CSc.

Docenti: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Jozef Hrb&ek, PhD., Ing. Vojtech Simak, PhD., Ing.
Peter Nagy, PhD.
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2.1.2  Oddelenie komunikaénych a informacnych systémov

Veduci oddelenia: prof. Ing. Maria Franekova, PhD.

Profesori: prof. Ing. Maria Franekova, PhD.

Docenti: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky, doc. Ing. Peter Peniak,
PhD.

Odborni asistenti (s titulom PhD.): | Ing. Emilia Bubenikova, PhD., Ing. Peter Holecko,
PhD., Ing. Alzbeta Kanalikova, PhD., Ing. Rastislav

Pirnik, PhD.
2.1.3  Doktorandi
Interni: Ing. Jozef Balak, Ing. Dusan Nemec, Ing. Peter Kello, Ing. Jan Durech (do
19.7.2016), Ing. Tomas Mravec (do 22.8.2016), Ing. Igor MikléSik (do 23.8.2016)
Externi: Ing. Peter Liley (do 19.7.2016)

3 Vzdelavanie

3.1 Zabezpecované predmety v bakalarskom a inzinierskom studiu

Bakalarske studium

Cislo Nazov Semester | nodin/tyzden ®
Predmety zabezpecované pre Elektrotechnicku fakultu
3B0102 | Algoritmizacia a programovanie 1 2-2-0
3B1100 | Odborna prax (60 hodin) 1 0-0-0
3B0203 | Programovanie v C++ 2 2-2-0
3B1200 | Odborna prax (60 hodin) 2 0-0-0
3B0304 | Tedria informacii a signalov 3 3-2-1
3B1301 | Odborna prax (60 hodin) 3 0-0-0
3B1300 | Informacné a komunikacné siete 3 1-0-2
31425 | Logické systémy 4 3-1-1
31437 |Riadiace systémy 4 2-1-2
31444 | Teodria informacii a signalov 4 3-1-1
31606 | Distribuované systémy riadenia 4 3-1-1
31520 | Bakalarsky projekt 1 A 5 0-0-5
31521 | Komunikaéna bezpecnost 5 3-1-1
31534 | Programovanie jednoc€ipovych radiCov 5 2-0-2
31536 | Senzorova technika 5 3-1-1
31541 | Spolahlivost a bezpecnost riadiacich systémov 5 3-2-0
31612 | Informacéné systémy 5 3-1-1
31600 |Bakalarska praca a jej obhajoba 6 0-0-5
31613 | Pravne aspekty v priemyselnej elektrotechnike 6 4-4-0
31620 |Bakalarsky projekt 2 A 6 0-0-10
31623 | Programovanie riadiacich systémov 6 2-0-3
Predmety zabezpecované pre ostatné fakulty
92347 | Aplikovana elektronika 4 2-2-0
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* Prednasky — Seminare — Laboratérne cvienia

InZinierske studium

Cislo N&zov Semester| Nodin/tyzded

Predmety zabezpecované pre Elektrotechnicku fakultu

310101 | Pokrocilé metody automatického riadenia 1

310102 | Komunikacéné siete

310103 | Tedria spracovania signalov v riadeni procesov

310104 | Prvky zabezpecovacich systémov

310115 | Bezpednost informacnych systémov

311101 | Odborna prax (60 hodin)

317100 | Riadiace systémy so Safety PLC

317101 | Odborna prax (60 hodin)

310200 | Aplikacia informaénych systémov v procesnom riadeni

311100 | Modelovanie telematickych systémov

310201 | Bezpecna systémova komunikacia

310202 | Analyza bezpecnosti riadiacich systémov

310203 | Umela inteligencia 1

310204 | Aplikacie vo vysSich programovacich jazykoch

310205 | Zabezpecovacie systémy

310208 | Odborna prax (60 hodin)

310300 | Umela inteligencia 2

310301 | Vizualizacia procesov

310302 | Aplikacie zabezpec€ovacich systémov

310303 | Bezpec€nost informaénych systémov

310318 | Objektovo orientovany vyvoj systému

317300 | Diplomovy projekt z riadenia procesov 1

317301 | Odborna prax (60 hodin)

32401 |Bezdrdtova komunikacia

1
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32402 | Diplomova praca a jej obhajoba
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32403 | Diplomovy projekt -0-10
32338 | Robotické systemy -0-2
32411 |Inteligentné dopravné systémy -2-0
32420 | Prostriedky spracovania signalov -2-2

* Prednasky — Seminare — Laboratérne cvienia
4 Veda, vyskum a vyvoj

Vedecko-vyskumné a vyvojové aktivity katedry su zamerané na oblast algoritmizacie uloh
riadenia, automatizacie riadenia na procesnej, operativnej a manazérskej urovni pri vyuziti
modernych pristupov umelej inteligencie a oblast spolahlivej a bezpecnej komunikacie a
spracovania informacii pri riadeni vybranych kritickych procesov, predovSetkym tych, v
ktorych je okrem obvyklych optimalizacnych kritérii uplatnené aj kritérium bezpecnosti. Z
uvedeného dévodu je velké mnozstvo vyskumnych projektov a projektov spoluprace s
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praxou a priemyslom smerovanych do oblasti aplikovanej telematiky a inteligentnych
riadiacich a zabezpeC€ovacich systémov v doprave a priemysle.

4.1 Laboratérium riadenia priemyselnych procesov AB 204

Laboratérium je zamerané na vyvoj a simulaciu algoritmov na riadenie priemyselnych
procesov. Zaklad technologického vybavenia laboratoria tvoria PC, PLC a safety PLC firmy
Siemens, rozSirujuce moduly sliziace na pripojenie snimaov a aktuatorov, moduly na
pripojenie vzdialenych vstupov a vystupov, vizualizacné panely, frekvenéné menice a softvér
sluziaci na programovanie a konfiguraciu uvedenych zariadeni. Prepojenie jednotlivych
komponentov a pracovisk je realizované priemyselnymi sietami. Praca s touto technolégiou
je podporovana realnymi modelmi priemyselnych procesov.

Veduci pracoviska: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

4.2 Laboratorium bezpeénostne kritickych riadiacich systémov AB 205

Laboratérium je zamerané na vyvoj bezpelnostne relevantnych riadiacich systémov
pouzivanych predovSetkym na riadenie Zzelezni¢nej dopravy. Zaklad technologického
vybavenia laboratéria tvoria PC. V laboratériu sa nachadzaju realne zabezpeclovacie
systémy firmy Scheidt&Bachmann (elektronické priecestné zabezpelovacie zariadenia typu
BUES2000 a elektronicky systém na bezpecné riadenie dopravy na vedlajSich tratiach typu
ZBS2000). Okrem tychto zariadeni su v laboratériu umiestnené stavebné prvky zelezni€¢nych
zabezpedovacich zariadeni (rozlicné konstrukcie relé pouzivanych v zabezpecCovacej
technike, navestné svietidla roznych konstrukcii, vymenoveé zamky, ...).

Veduci pracoviska: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

4.3 Laboratérium riadenia dopravnych procesov AB 206

Laboratérium je zamerané na oblast identifikacie systémov, navrhu a implementacie
riadiacich algoritmov na ucely riadenia dopravnych aj priemyselnych systémov. Laboratérium
je vybavené programovatelnymi logickymi automatmi firmy Bernecker + Rainer (B&R), safety
PLC, /0O modulmi, meniémi, pohonmi, modelmi dopravnych a priemyselnych systémov a
Specializovanymi pocitaCmi so softvérovym vybavenim: Automation Studio, Safe Designer,
MATLAB, Simulink.

Veduci pracoviska: Ing. Jozef Hrb&ek, PhD.

4.4 Laboratérium Betamont AB 314

Laboratérium sluzi na experimentalne prace doktorandov a Studentov kondiacich rocnikov
bakalarskeho a inZinierskeho Studia. Hlavné zameranie laboratoria je v oblasti vyvoja, upravy
a realizacie experimentalneho komunikaéného podsystému IDS (Inteligentné dopravné
systémy). Vyvoj smeruje do oblasti zobrazovacich zariadeni vo funkcii dynamickych
dopravnych znaciek, informacnych panelov a podobne a to hlavne v smere infrastruktura IDS
— vodi¢. Vyvoj v laboratoriu je zamerany tieZ na aplikacie komunikacnych systémov réznych
Standardov, primarne ur€enych na komunikaciu medzi vozidlami navzajom, medzi vozidlami
a infrastrukturou a medzi prvkami infrastruktury IDS navzajom.

Laboratérium sa vybudovalo v ramci projektov ,Centrum excelencie pre systémy a sluzby
inteligentnej dopravy I, ,Centrum excelentnosti pre systémy a sluzby inteligentnej dopravy II*
a projektu ,Nové metddy merania fyzikalnych dynamickych parametrov a interakcii
motorovych vozidiel, dopravného pradu a vozovky“ (v spolupraci s firmou BETAMONT),
ktoré katedra ziskala v operaénom programe Vyskum a vyvoj od Agentiry MS SR pre
Strukturalne fondy EU.

Veduci pracoviska: Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
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4.5 Laboratérium informaénych technolégii AB 315

Laboratorium informacnych a komunikacnych technoldgii lokalizované v miestnosti AB315 je
orientované na problematiku informaénych systémov (databazy, webové technolégie,
virtualizacia), pocitaCovych sieti (modelovanie, simulacia, monitorovanie) a ich bezpecnost
(penetratné testovanie, detekcia a prevencia naruSenia, firewally, kryptoanalyza,
antimalware).

Hardvérové vybavenie: Juniper IDP 75 - systém na detekciu naruSenia; Fluke Networks Time
Machine Express NTM - EX2 - zariadenie na monitorovanie sietovej prevadzky.

Softvérové vybavenie: Riverbed Modeler + Wireless Suite - rozsiahle prostredie pre
modelovanie, simulaciu a emulaciu sieti; PRTG Paessler Network Monitor - nastroj na
monitorovanie sietovej prevadzky, Pwnie Plug R4 — zariadenie na penetracné testovanie
sieti.

Veduci pracoviska: Ing. Peter Holecko, PhD.

4.6 Laboratérium experimentalnych prac AB 316

Laboratérium je urCené na vykonavanie experimentalnych prac spojenych s rieSenim
bakalarskych a inZinierskych projektov, bakalarskych a diplomovych prac a vyskumnych uloh
spojenych s HW realizaciou elektronickych zariadeni.

Veduci pracoviska: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

4.7 Laboratérium teérie automatického riadenia a spracovania signalov AB 317

Laboratérium je urené na overovanie teoretickych zakladov z oblasti tedrie automatického
riadenia riadenia (spojitych a diskrétnych sustav), teérie informacii a signalov a Cislicového
spracovania signalov v riadeni procesov s pouzitim vlastnych pouzivatelskych programov a
SW produktu MATLAB a jeho Specializovanych toolboxov (Simulink, Control Toolbox, Signal
Processing Toolbox). Laboratérium disponuje realnymi vyucbovymi modelmi od spol.
Humusoft CE 151 s prisludenstvom (Extended Real Time Toolbox a Real Time Windows
Target), pripravkami firmy IMFsoft a pripravkami zhotovenymi v ramci BP a DP prac.

Veduca pracoviska: Ing. Emilia Bubenikova, PhD.

4.8 Spoloéné laboratérium tunelovych systémov AB 318

Laboratérium sluzi na experimentalne prace doktorandov a Studentov bakalarskeho,
inZinierskeho a doktorandského Studia. V laboratériu sa podarilo vytvorit a prevadzkovat
Spolo¢né laboratérium tunelovych systémov (SLTS) ako kompetencéné centrum, ktoré
systematicky spolupracuje na optimalizacii vybavenia a trvalom zvySovani bezpec€nosti
tunelovych systémov v Slovenskej republike a Ceskej republike. Laboratérium sa vybudovalo
v ramci projektu ,Centrum excelencie pre systémy a sluzby inteligentnej dopravy Il a
projektu: Vyskumné centrum systémov dopravnej telematiky®, ktoré katedra ziskala v
operaénom programe Vyskum a vyvoj od Agentiary MS SR pre Strukturalne fondy EU.
SucCastou pracoviska bude laboratérium pre vyskum metdd kvantifikacie bezpeénosti
tunelovych systémov.

Veduci pracoviska: Ing. Rastislav Pirnik, PhD.

4.9 Laboratéorium modelovania a simulacii AB 319

Laboratorium sluzi najma na vyuCbu odbornych predmetov, ktoré vyzaduju podporu
softvérovych nastrojov. Je urCené predovSetkym na modelovanie funk&nych vlastnosti
riadiacich systémov (UML; softvérovy nastroj Rhapsody), spolahlivostnych a
bezpecnostnych vlastnosti (softvérovy nastroj CARE), riadiacich postupov a riadiacich
Struktar (v prostredi MATLAB). V pripade potreby je vyuzitelny aj pre pracu s inymi typmi
aplikacii — napriklad navrh a pracu s databazovymi systémami, expertnymi systémami a
podobne. V laboratériu je tiez inStalovana technika pouzivana na ochranu objektov
(poplachové systémy, elektricka poziarna signalizacia, kamerové monitorovacie systémy).
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Laboratérium sluzi aj pre individualnu pracu Studentov pri rieSeni roCnikovych projektov a
diplomovych prac.
Veduci pracoviska: Ing. Peter Nagy, PhD.

4.10 Laboratérium pocitacovych sieti a bezpeénych komunikacii AB 320

Laboratorium je zamerané na oblast’ lokalnych pocitacovych sieti vratane bezdrétovych, na
priemyselné komunikacné siete a bezdrétové komunikacné technoldgie. Technické
vybavenie pre oblast pocitatovych sieti okrem zakladnej vybavy pocitaCovou technikou
zahffia rozvadzac¢ Strukturovanej kabelaze, prepinaCe a smerova¢e 3Com, Linksys a Cisco,
analyzator bezdrétovych sieti IEEE 802.11 a tester na testovanie rozvodov Strukturovanej
kabelaze. Vybavenie pre priemyselné komunikadné siete je zastupené protokolovymi
analyzatormi pre PROFIBUS a CAN.

Veduci pracoviska: doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky

411 Laboratérium mikropocitaéov a robotiky AB 321

Laboratérium je uréené na vyskum a vyvoj v oblasti robotiky a mikropocitaCov. Je vybavené
pocitaémi a programovacimi rozhraniami pre programovanie mikropocitacov rodiny ATMEL a
priemyselnych robotov od firmy ABB. Ide o presnu kopiu skutoéného softvéru, ktory riadi
robota vo vyrobe a umoziiuje velmi realistické simulacie s vyuzitim realnych robotickych
programov a konfiguraénych suborov. V laboratoriu prebieha vyskum mobilnej senzorickej
platformy pre navigaciu robotov. V laboratériu sa nachadza aj CNC frézovacka s riadiacim
systémom B&R, ktord sluZzi na realizaciu bakalarskych a diplomovych prac. Dal$im
vybavenim su aj roboty E-puck s prostredim Webots, umozriujuce odskuSanie algoritmov
robotického roja.

Veduci pracoviska: Ing. Vojtech Simak, PhD.

5 Vedecko-vyskumné a vzdelavacie projekty
5.1 Medzinarodné projekty

5.1.1  COST Projekty

TU 1305: Social networks and travel behaviour (Socidlne siete a spravanie pri
cestovani)

Anotacia: COST akcia TU1305 je zameranda na inicializaciu novej
kolaboraénej platformy pre rézne vyskumné skupiny v ramci EU
vyvijajucej novu dopravnu paradigmu zaloZenu na IKT socialnych
sietach a ich naslednom spravani pri cestovani v mestskom
prostredi. Cielom je preskumat’ spdsoby, akymi su socialne aktivity
mobilizované v priestore, identifikovat, ako socialne vazby
ovplyvAuju integraciu miestnej verejnej dopravy do mestskych
vzorov a vyvinutie rigorézneho konceptualneho ramca pre nové
mys$lienky a metodolégie.

Obdobie rieSenia: 03/2014 — 03/2018

Zodpovedny riesitel: prof. Pnina Plaut, Technion - Israel Institute of Technology, Haifa,
Izrael

Spoluriesitelia: Ing. Peter Hole¢ko, PhD., prof. Rein Ahas, prof. Sven Kesselring,

prof. Isabelle Thomas, Lucia Cristea, ...

5.1.2  Ostatné medzinarodné projekty

1/2016: Posudenie bezpeénosti priecestného zabezpeéovacieho systému RLC23

Anotacia: | Ide 0 Zmluvu o spolupraci pri vyskumnej &innosti medzi firmami
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Altpro d.o.o. Zahreb (Chorvatsko) a Zilinskou univerzitou v Ziline.
Cielom projektu je hodnotenie bezpecnosti systému RLC23 v
suvislosti s jeho aplikaciou na trati Martin — Vrutky (v Zkm
306,077).

Obdobie rieSenia:

05/2016 —11/2016

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD.

5.2 Domace projekty

521

Vedecka grantova agentura (VEGA)

1/0367/15: Vyskum a vyvoj nového systému autonémnej kontroly trajektérie robota

Anotacia:

Vedecky projekt sa zaobera implementovanim hybridnych
senzorov - Inercialneho Navigaéného Systému (dalej INS), do
systému riadenia robota. Systém s takymto riadenim umoZnuje
ziskat’ presnu polohu efektora robota v priestore. Aplikaciu mozno
pouZit na kalibraciu robotizovaného pracoviska. Kalibracia je nutna
na prispésobenie simulovaného modelu vyrobného zariadenia
realnym geometrickym podmienkam. Simulaény model vyr. zar. a
vytvorenie programov robotov pomocou simulacného systému
predstavuju verny obraz reality. Absolutny sulad s realitou sa ale
predpokladat neda. Odchylky reality od simulacie vznikaju z
réznych dévodov /poloha obrobku, geometricka presnost nastroja,
vzajomna poloha osi robota/. Implementovany INS bude pouzity na
kalibraciu bez pouZitia kalibranych pripravkov, t.j. mimoriadne
zjednodusSenie kalibracie v praxi.

Obdobie riesSenia:

01/2015- 12/2017

Zodpovedny riesitel:

doc. Ing. Pavol Bozek, CSc. (Ustav aplikovanej informatiky,
automatizacie a mechatroniky MTF)

Zodpovedny rieSitel za
EF:

Ing. Rastislav Pirnik, PhD. (zéstupca zodpovedného rieSitela)

Spoluriesitelia:

Ing. Vojtech Simak, PhD., Ing. Du§an Nemec

5.2.2

Kulturna a edukacna grantova agentura (KEGA)

KEGA-008ZU-4/2015: Inovacia HW a SW nastrojov a metéd laboratérnej vyuéby so
zameranim na rieSenie bezpecénostnych aspektov IKT v bezpeénostne kritickych
aplikaciach riadenia procesov

Anotacia:

Projekt si kladie za ciel venovat sa vyskumnej ¢innosti v oblasti
hodnotenia kryptografickych mechanizmov pouzivanych pre
bezpecCnostne kritické aplikacie riadenia procesov na baze
modelovacieho pristupu. Vystupy budu prezentované formou
publik&cii rieSitelského kolektivu ako aj v pripravovanej monografii.
Okrem vedeckych cielov si projekt kladie za ciel dobudovat
pracoviska v lab. AB 315 a AB 320 pre potreby vyuCovania
predmetov so zameranim na informaénu bezpecénost.

Obdobie riesSenia:

01/2015 — 12/2017

Zodpovedny riesitel:

prof. Ing. Maria Franekova, PhD.

Spoluriesitelia:

Ing. Peter Holecko, PhD. (zastupca zodpovedného riesitela), prof.
Ing. Karol Rasto¢ny, PhD., doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky, Ing.
Emilia Bubenikova, PhD., Ing. AlZbeta Kanalikova, PhD., Ing.
Rastislav Pirnik, PhD., Ing. Marian Hrubo§, PhD., doc. Ing. Peter
Peniak, PhD.(firma Continental Matador Rubber, s.r.o. Puchov
Ing. Martin Suték, PhD. (firma Aliga, s.r.o. Martin), Kamila Kr$ikova
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| Doktorand: Ing. Jozef Balak

Projekt ¢. 034ZU-4/2016: Implementacia modernych technolégii so zameranim
na riadenie pomocou safety PLC do vzdelavania

Anotacia:

Projekt je zamerany na preklenutie nedostatkov vyplyvajucich z
rastucich poziadaviek priemyslu na teoretické poznatky a praktické
skusenosti v oblasti nasadzovania riadiacich systémov so safety
PLC. Ciefom projektu je vybudovanie laboratéria v ktorom budu
riadiace systémy so safety PLC, spolu s fyzickymi modelmi
umoziujucimi  simulaciu  realnych  situacii z  priemyslu.
Laboratérium umozni vznik nového predmetu ,Riadiace systémy
so safety PLC* a nasledné rieSenie bakalarskych, diplomovych a
dizertatnych prac. V ramci projektu budu vytvorené vyukové
materialy podporené vzorovymi prikladmi. To umozni zatraktivnit
Studium a vychovavat Studentov pre potreby praxe a v
neposlednom rade aj rozvinut spolupracu s praxou predovsetkym v
oblasti konzultacii ohladom dosiahnutia poZadovanej urovne
integrity bezpecnosti (SIL — Safety Integrity Level) realizovanych
aplikacii.

Obdobie riesSenia:

01/2016 — 12/2018

Zodpovedny riesitel’:

doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Karol Rastoény, PhD. (zastupca zodpovedného riesitela),
Ing. Jozef Hrblek, PhD., Ing. Peter HoleCko, PhD., Ing. Peter
Nagy, PhD., Ing. Vojtech Simak, PhD.

5.2.3  Agentura na podporu vyskumu a vyvoja (APVV)

APVV-15-0441: Meraci systém s optickym snimac¢om pre systémy Weight In Motion

Anotacia:

Navrhovany projekt aplikovaného vyskumu bude zamerany na
navrh, optimalizaciu a tvorbu Casti meracieho

zariadenia umozriujuceho zistit hmotnost' vozidla (napravy) pocas
jazdy v zmysle platnych cestnych predpisov

na ceste alebo dialnici. Projekt sa bude zaoberat identifikaciou
vhodnych senzorickych (hardvérovych) Casti

zariadenia, navrhom ich konstrukéného osadenia do stavajucich
zariadeni Measure-in-Motion® partnera projektu

a rieSenim kompatibility vystupov pouzitého optického senzora a
vstupov existujucej vyhodnocovacej jednotky.

Obdobie rieSenia:

1.7.2016 — 29.6.2020

Zodpovedny riesitel:

doc. Ing. Daniel Kacik, PhD.

Spoluriesitelia:

doc. Ing. Daniel Kacik, PhD., prof. Ing. Ale$§ Janota, PhD., prof. Ing.
Juraj Spalek, PhD., Ing. Marian Hrubo$, PhD., Ing. Rastislav
Pirnik, PhD., doc. Dr. Ing. Peter Vestenicky, prof. Ing. Milan Dado,
PhD., Ing. Norbert Tarjanyi, PhD., Ing. Vojtech Simak, PhD., Ing.
DuSan Nemec, Ing. Jozef Hrb&ek, PhD., Ing. Juraj Maciak, Ing.
Jakub Horka, Ing. Milan Rysula

5.2.4  Ostatné vyskumné domace projekty

IBM-10/2016: Vyskum sluzieb Smart City v ramci UNIZA v spolupraci s IBM

Anotacia:

Cielom projektu je sledovat aktivity v oblasti loT v ramci
univerzitného arealu, prindSat nové rieSenia a inovacie a
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napomahat tomu, aby sa viac Studentov oboznamilo s
technoldgiou IBM v tejto oblasti (I0C, Big Data, analyza). Taktiez
sa prehlbi spolupraca IBM a UNIZA.

Obdobie rieSenia:

10/2016 — 10/2018

Zodpovedny riesitel:

Ing. Peter Hole¢ko, PhD.

Spoluriesitelia:

prof. Ing. Ale$ Janota, PhD., prof. Ing. Juraj Spalek, PhD.

5.2.5  Ostatné nevyskumné domace projekty

HOOP — vyuéovanie OOP hravou formou pre uéitelov SS

Anotacia:

Projekt je zamerany na zmenu ucCebnych osnov z predmetu
informatika na SS a zaroven pripravy ucitelov informatiky z SS na
vyu€bu OOP, konkrétne v JAVE v prostredi Greenfood a BlueJ.

Obdobie rieSenia:

09/2016 — 09/2018

Zodpovedny rieSitel:

Ing. Michal Varga, PhD.

Spoluriesitelia:

Ing. Alzbeta Kanalikova, PhD., Fakulta FRI, Doc. Ing. Emil Krsak,
PhD. Ing. Michal Varga,PhD., doc. Ing. Norbert Adamko, PhD. Ing.
Lubomir Sadlon, PhD.

5.3 Podané navrhy zahraniénych vyskumnych projektov v roku 2016 / vysledok

hodnotenia
Typ / vyzva Nazov projektu Vysledok
hodnotenia
H2020-MSCA- | SENSors and Intelligence in BuiLt Environment, podporeny,
RISE-2016 Peter Holec¢ko — ¢len pripravného timu zaciatok 1.1.2017

6 Spolupraca

6.1 Partneri vedecko-technickej spoluprace na Slovensku

- Aliga, s.r.0. Martin

- AP Signaling s.r.o., Martin

- Avekol, s.r.o. Zilina

- AZD Slovakia, Bratislava
- B+R automatizace, s.r.o., Nové Mesto nad Vahom

- Betamont, s.r.o., Zvolen

- BOR, s.r.o., Stupava

- Continental Matador Rubber, s.r.o., Puchov-Horné Kockovce

- eDocu, a.s., Bratislava

- ELTODO SK, a.s., Bratislava

- exe, a.s., Bratislava
- FMach, s.r.o., Zilina

- GlobalLogic, s.r.o., Zilina

- IBM Slovensko

- Narodna dialni¢na spolo¢nost, a.s., Bratislava

- PPA INZINIERING, s.r.o., Bratislava

- REMING CONSULT, a.s., Zilina

- Scheidt & Bachmann Slovensko s. r. 0., Zilina

- Schneider Electric, s.r.o., Bratislava

- Siemens s. r. 0., CEE RU-SK IC-MOL RA RA-COC

- Siemens s.r.o0., Digital Factory/ Factory Automation/ Automation systems (IA&DT)
- Slovenska cestna spolo¢nost, Bratislava

- SOITRON, s.r.o., Bratislava
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- Zvaz elektrotechnického priemyslu SR, Bratislava

- ZSR, Bratislava

6.2

Partneri vedecko-technickej spoluprace v zahranici

- ALTPRO d.o.o0., Zahreb, Chorvatsko

- AZD Praha s.r.o., Praha, Ceska republika

- Bernecker + Rainer Industrie Elektronik GmbH.

- Budapest University of Technology and Economics, Hungary

- Eltodo EG. Praha

- Fakulta dopravni CVUT Praha, Ceska republika

- Prvni SaZ Plzef a. s., Ceska republika

- Prvni Signalni a.s., Ostrava, Ceska republika

- SDT — Sdruzeni pro dopravni telematiku, Ceska republika
- Signalbau, a. s., Pferov, Ceska republika

6.3

Nezmluvna spolupraca s akademickymi institiciami

- Budapest University of Technology and Economics, Budapest
- CVUT Praha — Fakulta dopravni
- University of Patras, Greece

6.4 Zahraniéné navstevy na katedre
Meno Institucia Dizka pobytu
prof. Géza Tarnai | Budapest University of Technology and Economics, | 2 dni
Madarsko
doc. Balazs Budapest University of Technology and Economics, | 2 dni
Saghi Madarsko
Prof. Peter University of Patras, Grécko 3dni
Groumpos
Ing. Otto Havle, FCC Pramyslové systémy, Praha, Ceska republika 1 den
CSc, MBA
prof. Ing. Toma$ | CVUT Praha, Fakulta dopravni, Ceska republika 2 dni
Zelinka, CSc.
Ing. Martin SZDC - Sprava zelezniéni dopravni cesty, Usek | 1 defi
Krupic¢ka provozuschopnosti drahy, riaditel odboru automatizacie
a elektrotechniky, Ceska republika
Ing. Daniel SZDC - Sprava zelezniéni dopravni cesty, veduci | 1 defi
Novak, PhD. oddelenia odboru systému bezpelnosti provozovani
drahy, Ceska republika
prof. Peter P. University of Patras, Greece 5 dni
Groumpos
6.5 Navstevy na zahraniénych institaciach
Meno Intitucia Dizka pobytu
prof. Juraj Spalek | UTB Zlin, Fakulta aplikovani informatiky, Ceska | 2 dni
republika
prof. Ing. Karol AZD Olomouc, Ceska republika 1 den
Rastocny, PhD. AZD Pardubice, Ceska republika 3 dni
AZD Praha, Ceska republika 3 dni
prof. Ing. Maria TST 2016, Ustron, Polsko 3dni
Franekova, PhD. | VUT Brno, Ceska republika 1 deh
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SKAKUII 2016, Rakvice, Ceska republika, 3dni
prof. Ing. Ale$ Politechnika Slgska, Polsko 1 den
Janota, PhD. CVUT Praha, Ceska republika 1 den

SKAKUII 2016, Rakvice, Ceska republika 3 dni

TST 2016, Ustron, Polsko 4 dni
Ing. Peter University College London (UCL), Londyn, Velka | 3 dni
Holec¢ko, PhD. Britania

‘lon Mincu" University of Architecture and Urbanism, | 3 dni
Bukurest, Rumunsko

Ing. Rastislav CVUT Fakulta dopravni, Ceska republika 4 dni
Pirnik, PhD.
Ing. AlZzbeta Univerzita Hradec Kralové, FIT, Katedra informacénich | 4 dni
Kanalikova technologii, Ceské republika
Ing. Jozef Bernecker + Rainer Industrie Elektronik GmbH, | 3 dni
Hrbcek, PhD. Eggelsberg, Rakusko

6.6 Kontrakty (Podnikatel'ska ¢innost)

EF/XX/2016: Analytické prace suvisiace s rieSenim technickej bezpeénosti GP JAZZ

Zakaznik: AZD Prahas.r. 0., CR

Zodpovedny rieSitel: | prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD.

A2 202 16: Sprava o posudeni bezpe€nosti zariadenia PZZ-K

Zakaznik: Prvni SaZ Plzen a. s., Ceska republika

Obdobie rieSenia: 10/2016 — 03/2017

Zodpovedny rieSitel: | prof. Ing. Karol Rasto¢ny, PhD.

7 Ostatné aktivity

7.1

Konferencie, Workshopy, Sympdzia organizované katedrou

INDUSTRY 4.0 — vyrobné/logistické procesy, semi-autonémne systémy. Peniak, P.,
Continental Matador Truck Tires, s. r. 0., Workshop, 27. 10. 2016, Zilina, zodpovedny
organizator: prof. Ing. Maria Franekova, PhD.
Elektrotechnicka olympiada v spolupraci so Zvazom elektrotechnického priemyslu
Slovenskej republiky, 20. 4. 2016, Zilina, zodpovedny organizator: doc. Ing. Juraj
Zdansky, PhD., organizator: Ing. Emilia Bubenikova, PhD.
Sutaz SYGA (Siemens Young Generation Award), 21.4.2016, Zilina, zodpovedny
organizator: SIEMENS, spolupréca pri organizovani: doc. Ing. Juraj Zdansky, PhD.
Exkurzia organizovana pre Studentov 2. RoCnika bakalarskeho Studia Studijného
programu Riadenie procesov v spolo¢nosti SEMIKRON, 28.4.2016, Vrbové,
zodpovedny organizator: Ing. Jozef Hrb¢ek, PhD.
Exkurzia organizovana pre Studentov 1. ro€nika inzinierskeho Studia Studijného
programu Riadenie procesov v spolocnosti Continental Matador Rubber, s. r. 0 a
Contibnental Matador Truck Tires, s.r.o, 27. 4. 2016, zodpovedni organizatori: prof.
Ing. Maria Franekova, PhD., Ing. Rastislav Pirnik, PhD., doc. Ing. Peter Peniak, PhD.
Exkurzie organizované pre Studentov 1. a 2.ro€nika inzinierskeho Studia Studijného
programu Riadenie procesov, zodpovedny organizator: Ing. Peter Nagy, PhD.:

o 13.05.2016 — exkurzia Studentov 1. roCnika RP v ZelezniCnych staniciach

Vrutky a Vrutky, nakl. st.,
o 18.05.2016 — exkurzia Studentov 1. ro€nika RP v Zelezninej stanici Zilina,
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O

7.2

13.12.2016 — exkurzia Studentov 2. roénika RP v Zelezniénych staniciach
Zilina-Teplicka, Teplicka zriadovacia stanica, Kysucké Nové Mesto a Cadca
(elektronické stavadlo AZD ESA 11, elektronické spadoviskové zariadenie
Funkwerk AlisterCargo, elektronické stavadla Siemens SIMIS W, AZD ESA
44 a radioblokova centrala ETCS),

18.12.2016 — exkurzia Studentov 2. ro¢nika RP v Centre riadenia dopravy
trate Nové Mesto nad Vahom - Puchov v zelezniénej stanici Puchov
(elektronické stavadlo Siemens SIMIS W, dispecersky riadiaci systém ILTIS),
20.12.2016 — exkurzia Studentov 2. ro€nika RP na Centralnom dispeCerskom
pracovisku CD v Prerove (elektronické stavadlo AZD ESA 44, systém
dialkového ovladania a kontroly SZZ typu AZD DOZ 1).

Specializované prednasky a kurzy organizované katedrou

Kryptografia a

jej pouZitie v praxi

Zakaznik: Studenti odboru Automatizacia
Prednasajuci: | Ing. Martin Sutak, PhD.
Datum: 14. 12. 21016

Koncepcia modernych Zelezniénych zabezpecovacich zariadeni spoloénosti Siemens

Zakaznik: Studenti 2. roénika $tudijného programu Riadenie procesov
Prednasajuci: | Ing. Rastislav Kuspal, Siemens s.r.o., Zilina
Datum: 29.11. 2016

Metody klasifikacie dopravného priadu a meranie dopravnych parametrov

Zakaznik: Studenti 2. roénika $tudijného programu Riadenie procesov

Prednasajuci: | Ing. Bc. Vladimir Faltus, Ph.D., CVUT Praha, Fakulta dopravni, Ustav Fidici
techniky a telematiky

Datum: 2.3.2016

Informacéné a komunikacné siete

Zakaznik: UNIZA, Stavebna fakulta
Prednasajuci: | Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
Datum: 20. 4. 2016

Dialni¢né tunely - Zakladny opis a vybavenie, poZiadavky na dialnicné tunely a ich
porovnanie s mestskymi tunelmi.

Zakaznik: CVUT, Fakulta dopravni, Praha
Prednasajuci: | Ing. Rastislav Pirnik, PhD.
Datum: 03. 5. 2016

ManazZment bezpecnosti informacnych systémov, penetracné testovanie

Zakaznik: Prednaska pre Studentov Studijného programu Riadenie procesov
Prednasajuci: | Ing. Martin Sutak, PhD., Aliga, s.r.o

Datum: 11.11. 2016

Riadiace systémy B&R

Zakaznik: Prednaska pre Studentov Studijného programu Automatizacia
Prednasajuci: | Ing. Marek Maslani

Datum: 12. 4. 2016

Riadenie krizovatky

Zakaznik:

| Experimentalne cvitenia pre Studentov Strednej priemyselnej Skoly Jozefa
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Murga$a
Prednasajuci: | Ing. Jozef Hrbc&ek, PhD.
Datum: 9.2.2016
7.3 Pozvané alebo vyziadané prednasky

Specifikd komunikacie na baze kryptografie v priemyselnych bezpecénostne relevantnych

aplikaciach

Prednasajuci: | prof. Ing. Maria Franekova, PhD.

Kde/Kedy: Odborny seminar zdruzenia Profibus.sk, FEI STU Bratislava, 20. 1. 2016
7.4  Clenstvo v zahraniénych institaciach

Individualne ¢élenstvo zamestnancov katedry vo vedeckych
vyboroch zahraniénych ¢asopisov

Funkcia

prof. Ing.
Juraj Spalek,
PhD.

Annals of Faculty Engineering Hunedoara — Journal of
Engineering, ISSN 1584-2665, ISSN 1584-2673,
Rumunsko

¢len vedeckého
vyboru

Acta Technica Corviniensis — Bulletin of Engineering,
e-ISSN 2067-3809, Rumunsko

¢len vedeckého

vyboru

Archives of Transport Systems Telematics, Polish
Association of Transport Telematics, ISSN 1899-8208,
Pol'sko

Clen programového
vyboru

prof. Ing. Transport Problems, ISSN 1896-0596, Polsko Clen redakénej rady
Karol Archives of Transport System Telematice, Polish | ¢len redakénej rady
Rastocny, Association of Transport Telematics, ISSN 1899-8208,
PhD. Pol'sko
Advances in Electrical and Electronic Engineering, | ¢len redakénej rady
ISSN 1804-3119, Ceska republika
Nova Zelezniéni technika, ISSN 1212-3942, Ceska | élen redakénej rady
republika
PROMET - Traffic&Transportation on Traffic and | ¢len vyboru
Transportation Research (Scientific Journal on Traffic | hodnotitelfov
and Transportation Research; Journal is covered by
Thomson Reuters), ISSN 1848-4069, Chorvatsko
prof. Ing. Archives of Transport System Telematice, Polish | ¢lenka redakcnej
Maria Association of Transport Telematics, ISSN 1899-8208, | rady vedeckého
Franekova, Polsko Casopisu
PhD. Journal of Scientific and Applied research, ISSN 1314- | ¢lenka redak&nej
6289 (medzinarodny vedecky €asopis), Bulharsko rady
Elektrorevue (medzinarodny vedecky Casopis pre | Clenka redakénej
elektrotechniku), CR, ISSN 1213-1539 rady
Advanced in Electrical and Electronic Engineering, | ¢lenka redak&nej
ISSN 1804-3119, Ceska republika rady
prof. Ing. AlesS | Archives of Transport System Telematice, Polish | predseda
Janota, PhD. | Association of Transport Telematics, ISSN 1899-8208, | vedeckého vyboru

Poflsko

TransNav International Journal on Marine Navigation
and Safety of Sea Transportation, ISSN 2083-6473,
Pol'sko

¢len programového
vyboru

Individualne ¢élenstvo

zamestnancov katedry vo vedeckych

vyboroch medzinarodnych konferencii

Funkcia
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prof. Ing.
Juraj Spalek,
PhD.

11. International Scientific and Technical Conference
“Computer Science and Information Technologies”
CSIT 2016, Ukrajina

¢len programového
vyboru

5th International Conference ADVANCED RAIL
TECHNOLOGIES, - 10 November, 2016, Warsaw

Clen programového
vyboru

SAMI 2016. IEEE, 14th International Symposium on

¢len programového

Applied Machine Intelligence and Informatics, Slovakia | vyboru
ELEKTRO 2016, Slovakia Clen vedeckého
vyboru
prof. Ing. Transport Systems Telematics. 16. — 19. 03. 2016, | ¢len programového
Karol Ustron, Pol'sko vyboru
Rastoény, 11.  medzinarodd konferencia, IEEE  Applied | ¢len programoveho
PhD. Electronics,. 6. — 8. 09. 2016, Plzen, Ceska republika vyboru
Advanced Rail Technologies - ART 2016, 9. — 10. 11. | ¢len programového
2016, VarSava, Polsko vyboru
24. medzinarodné sympézium EURO-ZEL 2016 ,Nové | &len programového
vyzvy pre eurdpske Zeleznice, Slovensko vyboru
prof. Ing. 16. medzinarodna konferencia Transport Systems | Clenka
Maria Telematics — TST 2016, Pol'sko programového
Franekova, vyboru
PhD. Advanced Rail Technologies — ART 2016, Warsaw, 9- | ¢lenka vedeckého
10, 2016, Railway Research Institute jointly with | vyboru
Faculty of Transport of Warsaw University of
Technology, Poland
28th International Conference on Cybernetics and | ¢lenka vedeckého
Informatics (K and 1), 2. — 5. 2. 2016, Levoca, Slovakia | vyboru
prof. Ing. Ale$ | 24. medzinarodné sympézium EURO-ZEL 2016 ,Nové | len programového
Janota, PhD. | vyzvy pre eurdpske zeleznice®, Slovensko vyboru
16. medzinarodna konferencia Transport Systems | ¢len programového
Telematics — TST 2016, Pol'sko vyboru
IEEE 14th International Symposium on Applied | ¢len technického
Machine Intelligence and Informatics — SAMI 2016, | programového
Slovensko vyboru
International Workshop on Intelligent Systems for | €len programového
Collaborative Robotics - 1SyCoR, Ceska republika vyboru
XX. international conference ,Computer Systems Aided | ¢len vedeckého
Science, Industry and Transport” - TransComp 2016, | vyboru
Pol'sko
doc. Ing. 16. medzinarodna konferencia Transport Systems | ¢len vedeckého
Juraj Telematics — TST 2016, Polsko vyboru
Zdansky,
PhD.
Individualne €lenstvo zamestnancov katedry v medzinarodnych
organizaciach
prof. Ing. Ale$S | Polskéa akadémia vied (PAN) - Komisia dopravy, | ¢len
Janota, PhD. | Katowice, Pol'sko
International Institute of Informatics and Systemics, | Clen
USA
ACM - Association for Computing Machinery, USA Clen
doc. Dr.Ing. | Odborova rada doktorského Studijného odboru P3925 | ¢len
Peter Rizeni systém0 v oblasti surovin na HGF VSB-TU
Vestenicky Ostrava, Ceska republika
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Ing. Rastislav | SDT (Sdruzeni pro dopravni telematiku), sekcia | ¢len pracovnej
Pirnik, PhD. Kooperativni systémy, Ceska republika skupiny
Ing. Peter SDT (Sdruzeni pro dopravni telematiku), sekcia | ¢len pracovnej
Holecko, Kooperativni systémy, Ceska republika skupiny
PhD.

7.5  Clenstvo v institaciach SR

prof. Ing. Juraj
Spalek, PhD.

Pracovna skupina pre OV 16 Akreditadnej komisie MSVVS SR (&len)

Slovenska spolo€nost pre kybernetiku a informatiku pri SAV — SSKI
(¢len)

prof. Ing. Karol
Rastocny, PhD.

Programovy vybor Medzinarodnej konferencie Zelezni¢nej oznamovace;j
a zabezpecovacej techniky, Vyhne, 18. - 20.4.2016 (predseda)

Redakéna rada €asopisu AT&P Journal, ISSN 1335-2237 (€len)

Technicka normalizaéna komisia &. 83, SUTN Bratislava (&len)

prof. Ing. Maria
Franekova, PhD.

Technicka normalizaéna komisia TK 83 Zelezni¢né aplikacie, SUTN
Bratislava (¢lenka)

Hlavny vybor Slovenskej spoloénosti pre kybernetiku a informatiku
(SSKI) pri SAV Bratislava (¢lenka)

Odborova komisia odboru 5.2.14 Automatizacia, UNIZA (Elenka)

Odborova komisia odboru 5.2.14 Automatizacia, STU Bratislava
(¢lenka)

Zdruzenie Profibus.sk, FEI STU Bratislava (¢lenka)

Vedecko-technicka spolo¢nost’ pri UNIZA (Elenka)

Organizagny vybor 11. roénika Zilinskej detskej univerzity 2016 (ZDU
2016, Clenka)

Edukaéna grantova agentira MSVVaS KEGA (komisia ¢&. 2, élenka)

prof. Ing. Ale$
Janota, PhD.

Narodné centrum robotiky, Bratislava (Cestny €len)

Vedecko-technicka spolo¢nost’ pri UNIZA (Elen)

TK104 Riadenie priemyselnych procesov, Urad pre normalizaciu,
metroldgiu a skuSobnictvo SR, Bratislava (€len)

Slovenska spoloc¢nost’ pre kybernetiku a informatiku, Bratislava (&len
hlavného vyboru)

Ing. Rastislav
Pirnik, PhD.

Programovy vybor konferencie ARTEP 2015 - konferencia odbornikov z
technickych univerzit a priemyselnej praxe v oblasti automatizacie a
priemyselnej informatiky (¢len)

Vedecko-programovy vybor ¢asopisu Acta Tecnologia, ISSN 2453-675X
(Clen)

7.6

Clenstvo v organoch univerzity

prof. Juraj Spalek,
PhD.

Vedecka rada EF UNIZA

Vedecka rada FBI UNIZA

Odborova komisia Studijného odboru 5.2.14 Automatizacia na EF UNIZA

Odborova komisia 9.2.9 Aplikovana informatika na FRI UNIZA

prof. Ing. Karol
Rastocny, PhD.

Odborova komisia Studijného odboru 5.2.14 Automatizacia na EF
UNIZA, predseda

Vedecka rada EF UNIZA

Akademicky senat EF UNIZA

prof. Ing. Maria
Franekova, PhD.

Odborova komisia Studijného odboru 5.2.14 Automatizacia na EF UNIZA

Vedecka rada EF UNIZA

ZdruZenie KAP- EF, predsednitka

prof. Ing. Ales

Odborova komisia Studijného odboru 5.2.14 Automatizacia na EF UNIZA
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Janota, PhD. Odborova komisia Studijného odboru 9.2.9 Aplikovana informatika na
FRI UNIZA

doc. Dr. Ing. Odborova komisia Studijného odboru 5.2.14 Automatizacia na EF UNIZA

Peter Vestenicky

doc. Ing. Juraj Organizatny vybor elektrotechnickej olympiady organizovanej v

Zdansky, PhD. spolupraci so ZEP, veduci

Ing. Rastislav Zdruzenie KAP- EF, ¢len

Pirnik, PhD. Zdruzenie VTS pri UNIZA, Clen

Ing. Emilia ZdruZenie KAP- EF, ¢lenka vykonného vyboru EF

Bubenikova, PhD. | Organizaény vybor elektrotechnickej olympiady organizovanej v

spolupraci so ZEP

ZdruzZenie VTS pri UNIZA, &lenka

Ing. Jozef Hrb&ek, | Organizacny vybor 12. ro¢nika medzinarodnej konferencie TRANSCOM

PhD. 2017, ¢len

Ing. Vojtech Organizacny vybor medzinarodnej konferencie ELEKTRO 2016, ¢len

Simak, PhD.

7.7 Ocenenia

Ale§ Janota a | Prémia Literarneho fondu SR za vedecku a odbornu literaturu za rok

kolektiv 2015 v Kkategorii prirodné a technické vedy za dielo Aplikovana
telematika

Peter Hole¢ko IBM Faculty Award

8 Publikacie

Karentované ¢asopisy

[1]

HRUBOS, Marian — SVETLIK, Jozef — NIKITIN, Yury — PIRNIK, Rastislav — NEMEC,
Dusan — SIMAK, Vojtech — JANOTA, Ale§ — HRBCEK, Jozef — GREGOR, Michal:
Searching for collisions between mobile robot and environment, In: International journal
of advanced robotic systems, Vol. 13, No. 5, 2016, ISSN 1729-8814, p. 1 — 11. (v
angli¢tine)

[2]

NEMEC, Dusan — JANOTA, Ale§ — HRUBOS, Marian — SIMAK, Vojtech: Intelligent
real-time MEMS sensor fusion and calibration, In: IEEE Sensors Journal, Vol. 16, No.
19, 2016, ISSN 1530-437X, p. 7150 — 7160. (v angli¢tine)

(3]

RASTOCNY, Karol — FRANEKOVA, Maria — HOLECKO, Peter — ZOLOTOVA, Iveta:
Modelling of hazards effect on safety integrity of open transmission systems, In:
Journal: Computing and Informatics, Vol. 35, No. 2 , 2016, ISSN 1335-9150, p. 470 —
496. (v angli¢tine)

Casopisy evidované v niektorej svetovej databaze (Thomson Scientific Master Journal
List alebo SCOPUS)

[1]

DURECH, Jan — FRANEKOVA, Méaria — HOLECKO, Peter — BUBENIKOVA, Emilia:
Modelling of security principles within car—to—car communications in modern
cooperative intelligent transportation systems, In: Advances in electrical and electronic
engineering, Vol 14. No 1, ISSN 1336-1376, p. 49 — 58. (v angli¢tine)

(2]

PENIAK, Peter —- FRANEKOVA, Maria — ZOLOTOVA, Iveta: Model of cloud computing
realisation on the base of infrastructure laaS, In: Advances in electrical and electronic
engineering, Vol 14. No 1, ISSN 1336-1376, p. 122 — 128. (v angli¢tine)

Ostatné ¢asopisy domace recenzované

| [1] | GREGOR, Michal — BOTKA, Milan: Umela inteligencia v praxi, In: ProIN 2016, ISSN
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1339-2271, p. 32 — 39. (v slovencine)

[2] | HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — NEMEC, Dusan — SIMAK, Vojtech —
HRBCEK, Jozef: 3D model prostredia ako vysledok senzorickej fuzie (1), In: ATP
journal 9/2016, ISSN 1335-2237, p. 50 — 51. (v slovencine)

[38] | HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — NEMEC, Dusan - SIMAK, Vojtech —
HRBCEK, Jozef: 3D model prostredia ako vysledok senzorickej fuzie (2), In: ATP
journal 10/2016, ISSN 1335-2237, p. 70 — 72. (v slovencine)

[4] | NAGY, Peter — RASTOCNY, Karol: ERTMS/ETCS — Eurdpsky systém riadenia jazdy
vlakov (1), In: ATP journal 4/2016, ISSN 1335-2237, p. 36 — 38. (v slovencine)

[5] | NAGY, Peter — RASTOCNY, Karol: ERTMS/ETCS — Eurdpsky systém riadenia jazdy
vlakov (2), In: ATP journal 5/2016, ISSN 1335-2237, p. 52 — 53. (v slovencine)

[6] | NAGY, Peter — RASTOCNY, Karol: ERTMS/ETCS — Eurdpsky systém riadenia jazdy
vlakov (3), In: ATP journal 6/2016, ISSN 1335-2237, p. 48 — 49. (v slovencine)

[7] | PIRNIK, Rastislav — HRUBOS, Marian — NEMEC, Dusan — BOZEK, Pavol: Navigation
of the autonomous ground vehicle utilizing low—cost inertial navigation, In: Acta
mechatronica: international scientific journal about mechatronics 2016, ISSN 2453-
7306, p. 19 — 23. (v angli¢tine)

Ostatné ¢asopisy zahrani¢éné recenzované

[1] | BUBENIKOVA, Emilia — KANALIKOVA, Alzbeta — HRUBVOS, Marian: Control of mobile
robot using web interface, In: Transactions of the VSB — Technical University of
Ostrava, Mechanical Series, 2016, ISSN 1210-0471, pp. 6 (v anglictine)

[2] | HRUBOS, Marian — NEMEC, Du$an — SIMAK, Vojtech — HRBCEK, Jozef — :
Measurement of 3D space using a 2D profilograph, In: Transactions of the VSB —
Technical University of Ostrava, Mechanical Series, 2016, ISSN 1210-0471, pp.6 (v
anglictine)

Clanky v niektorom zborniku svetového kongresu/konferencie = vydanom
v renomovanom zahraniécnom vydavatelstve ako Springer, Kluwer, Elsevier, John
Wiley atd'’., alebo vydanom celosvetovo uznavanymi vedeckymi institiciami ako su
IFAC, IFIP, IEEE, ACM, IET, SPIE, alebo uvedené na Web of Science

[1] | MRAVEC, Toma$ — VESTENICKY, Peter — HRUBOS, Marian: Application of
correlation receiver on the RFID marker localization signals, In: 11th International
Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské Pleso—High Tatras: May 16-18, 2016,
ISBN 978-1-4673—8698-2, p. 440 — 444. (v anglittine)

[2] | NEMEC, Dusan — HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — JANOTA, Ale$ — SIMAK,
Vojtech: Classification of the road infrastructure objects based on mobile two—
dimensional laser scanning, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE,
Strbské Pleso—High Tatras: May 16-18, 2016, ISBN 978-1-4673-8698-2, p. 450 —
455. (v anglictine)

[3] | RASTOCNY, Karol — ZDANSKY, Juraj — BALAK, Jozef — HOLECKO, Peter: Effects of
diagnostic on the safety of a control system realized by safety PLC , In: 11th
International Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské Pleso-High Tatras: May 16—
18, , 2016, ISBN 978-1-4673-8698-2, p. 462 — 467. (v angli¢tine)

[4] | MIKLOSIK, Igor — KELLO, Peter — SPALEK, Juraj: Fiber laser fire detection in the
tunnel simulator, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské
Pleso—High Tatras: May 16-18, , 2016, ISBN 978-1-4673-8698-2, p. 429 — 434. (v
angli¢tine)

[5] | HRBCEK, Jozef — SIMAK, Vojtech — NEMEC, Du$an — HRUBOS, Marian: Forward
control of the ball position, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE,
Strbské Pleso—High Tatras: May 16—18, 2016, ISBN 978-1-4673-8698—2EN, p. 412 —
416. (v angli¢tine)

[6] | DURECH, Jan — FRANEKOVA, Méaria — LULEY, Peter —- BUBENIKOVA, Emilia: Safety
aspects of PKI architecture within C—ITS and their modelling, In: 11th International
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Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské Pleso—High Tatras: May 16-18, 2016,
ISBN 978—-1-4673-8698-2, p. 400 — 405. (v angli¢tine)

[7]

GREGOR, Michal — SPALEK, Juraj: Using LLVM-based JIT compilation in genetic
programming, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské Pleso—
High Tatras: May 16-18, 2016, ISBN 978—-1-4673-8698-2, p. 406 — 411. (v angli¢tine)

(8]

NEMEC, Dugan — HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — JANOTA, Ale$ — SIMAK,
Vojtech: Ergonomic remote control of the mobile platform by inertial measurement of
the hand movement, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské
Pleso—-High Tatras: May 16-18, 2016, ISBN 978-1-4673-8698-2IEEE conference
proceedings, p. 445 — 449. (v angli¢tine)

[9]

JANOTA, Ale§ — SPALEK, Juraj: Kam smeruje inteligentna doprava?, In: Zbornik
prispevkov 12. Forum kolajovej dopravy, Bratislava: 15-16. marec 2016, s. 123-127,
ISBN 978-80—-89664—38-2 (v slovencine)

[10]

JANOTA, Ale§ — SPALEK, Juraj: Where Is The Smart Transport Going?, In: 14th
international symposium on applied machine intelligence and informatics SAMI 2016,
IEEE, Herlany, Jan. 21-23, 2016, ISBN 978-1-4673-8740-8, p. 11 — 16. (v angli¢tine)

[11]

MRAVEC, Tomas$ — VESTENICKY, Peter — VESTENICKY, Martin: Noise reduction of
the RFID marker localization signals by digital processing, In: 14th international
symposium on applied machine intelligence and informatics SAMI 2016, IEEE,
Herlany, Jan. 21-23, 2016, ISBN 978-1-4673—-8740-8, p. 137 — 141. (v angli¢tine)

[12]

DURECH, Jan — FRANEKOVA, Maria — HOLECKO, Peter — BUBENIKOVA, Emilia:
Performance Analysis of Authentication Protocols Used Within Cooperative — Intelligent
Transportation Systems with Focus on Security, In: 15th International Conference on
Transport Systems Telematics, TST 2015, Wroclaw, Poland, Apr. 15-17, 2015, ISBN
978-3-319-24576-8, p. 220 — 229. (v angli¢tine)

[13]

FRANEKOVA, Maria — LULEY, Peter — RASTOCNY, Karol — ZDANSKY, Juraj:
Proposal of on-Line Key Management System Solutions for Railway Applications
Based on Asymmetric Cryptography, In: 15th International Conference on Transport
Systems Telematics, TST 2015, Wroclaw, Poland, Apr. 15-17, 2015, ISBN 978-3—
319-24576-8, p. 188 — 197. (v angli¢tine)

[14]

FRANEKOVA, Méria — RASTOCNY, Karol — LULEY, Peter : Practical Problems within
Safety Related Cryptography Communication Systems Assessment for Safety Critical
Applications, In: 16th International Conference on Transport Systems Telematics, TST
2016, Ustron, Poland, Mar. 16-19, 2016, ISBN 978-3-319-49645-0, p. 163 — 174. (v
angli¢tine)

[15]

JANOTA, Ale§ — NEMEC, Du$an - HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav:
Knowledge—based approach to selection of weight—in—motion equipment, In: 16th
International Conference on Transport Systems Telematics, TST 2016, Ustron, Poland,
Mar. 16-19, 2016, ISBN 978-3-319-49645-0, p. 1 — 12. (v angli¢tine)

[16]

GREGOR, Michal — MIKLOSIK, Igor — SPALEK, Juraj: Automatic tuning of a fuzzy
meta—model for evacuation speed estimation, In: 28th International Conference on
Cybernetics and Informatics 2016, Levoca, Feb. 2-5, 2016, ISBN 978-1-5090-1834—
5, p. 1 — 6. (v angli¢tine)

[17]

BUBENIKOVA, Emilia — FRANEKOVA, Maria — HOLECKO, Peter: Conceptual design
of driving lane—crossing alarm threshold in C—ITS applications and its implementation ,
In: 28th International Conference on Cybernetics and Informatics (K and |) Levoca,
Feb. 2-5, 2016, ISBN 978-1-5090-1834-5, p. 1 — 6. (v angli¢tine)

[18]

PIRNIK, Rastislav — HRUBOS, Marian — NEMEC, Dusan — MRAVEC, Tomas —
BOZEK, Pavol: Integration of Inertial Sensor Data into Control of the Mobile Platform,
In: Advances in Intelligent Systems and Computing, 2016, ISBN 978-3-319-46534-0,,
p. 271 — 282. (v angli¢tine)

[19]

DADO, Milan — JANOTA, Ale$ — SPALEK, Juraj — HOLECKO, Peter — PIRNIK,
Rastislav — AMBROSCH, Karl, E.: Internet of Things as Advanced Technology to
Support Mobility and Intelligent Transport, In: IoT 360° Part Il, LNICST 170, Springer
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International Publishing, 2016, ISSN 1867-8211, p. 99 — 106. (v angli¢tine)

[20]

PENIAK, Peter —- FRANEKOVA, Maria: Model of Integration of Embedded Systems via
CoAP Protocol of Internet of Things, In: 2016 International Conference on Applied
Electronics (AE 2016), Sept. 6. — 7., 2016, ISSN 1803-7232, p. 201 — 204. (v
anglic¢tine)

Zahrani¢né medzinarodné konferencie recenzované, pokial’ nie su zaradené vyssie

[1]

RASTOCNY, Karol — NAGY, Peter — ZDANSKY, Juraj — BALAK, Jozef: Specifics of
LCS used to ZSR lines, In: Proceedings of the VII international scientific and practical
conference Safety and electromagnetic compatibility on railway transport, 2016, ISBN
978-966—8471-86-5, p.61-66. (v angli¢tine)

Domace medzinarodné konferencie recenzované

[1]

HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — NEMEC, Du$an — SIMAK, Vojtech: Tvorba 3D
modelu prostredia zaloZena na senzorickej fuzii, In: Automatizacia a riadenie v tedrii a
praxi ARTEP 2016, 2016, ISBN 978-80-553-2474—6, pp.11 (v slovencine)

[2]

KANALIKOVA, Alzbeta: Metodika OOP pre stredné Skoly, In: Didinfo 2016,
medzinarodna konferencia, Banska Bystrica, 2016, ISBN 978-80-557-1082-2, p.33—
37. (v slovencine)

(3]

JANOTA, Ale§ — JANOTOVA, Helena: Mame sa obavat novych technoldgii?, In:
Clovek — technika — kultira : zbornik recenzovanych vedeckych prac. — PreSov:
Technicka univerzita v KoSiciach, Fakulta vyrobnych technolégii so sidlom v PreSove,
2016, ISBN 978-80-553-2598-9, p.12—16. (v slovencine)

[4]

PIRNIK, Rastislav — HALGAS, Jan — HRUBOS, Marian — BUBENIKOVA, Emilia —
KAMENCAY, Patrik: Lay-by Vehicle Monitoring System, In: Zbornik abstraktov z
konferencie Transfer technoldgii na Slovensku a v zahrani¢i 2016, ISBN 978-80-
89354-71-9, pp.1 (v angli¢tine)

Patenty, priemyselné uzitkové vzory, autorské osvedéenia a objavy

[1]

BOZEK, Pavol — PIVARCIOVA, Elena — TREBUNA, Peter — HALENAR, Igor —
TOTHOVA, Maria — HARTANSKY, René — PIRNIK, Rastislav — SIMAK, Vojtech:
Uzitkovy vzor &. 7363 — Systém zvy$ovania bezpeénosti priechodnosti tunelov, Urad
priemyselného vlastnictva SR, 2016

(2]

PIRNIK, Rastislav — HALGAS, Jan — HRUBOS, Marian — BUBENIKOVA, Emilia —
KAMENCAY, Patrik: Uzitkovy vzor &. 7668 — Automatizovany systém monitorovania a
straZenia dopravnych prostriedkov na odstavnych plochach, Urad priemyselného
vlastnictva SR, 2016

[3]

PIRNIK, Rastislav — HRUBOS, Marian — HALGAS, Jan — HOLECKO, Peter —
JANOTA, Ales: UZitkovy vzor €. 7669 — Automatizovany systém monitorovania a
straZenia vy¢lenenych pléch, Urad priemyselného vlastnictva SR, 2016

Citacie SCI

[1]

HRUBOS, Marian — JANOTA, Ale$ — PIRNIK, Rastislav: Road surface measurement
and visualization based on data from the laser scanner, In: 15th International IEEE
Carpathian Control Conference (ICCC), Velké Karlovice: May 28-30, 2014, ISBN 978—
1-4673-4488-3, p. 168 — 173. (v angli¢tine)
Citované v:
e DEKAN, Martin — DUCHON, Franti§ek — BABINEC, Andrej — HUBINSKY, Peter
— KAJAN, Martin: Versatile Approach to Probabilistic Modeling of Hokuyo UTM—
30LX, In: IEEE Sensors Journal2016, ISSN 1530-437X, p. 7999 — 8009. (v
anglictine)
e CHUKHLANTSEYV, Evgeny — SCHENYATSKIY, Alexey: Load Capacity and the
Stress—stain State of the Poly Eccentric Connections with Interference, In:
Procedia engineering, Volume 149 Elsevier Ltd. International Conference on
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Manufacturing Engineering and Materials, ICMEM 2016; Novy Smokovec;
Slovakia; 6—10 June, 2016, ISSN 1877-7058, p. 448 — 456. (v angli¢tine)

(2]

NEMEC, Dugan — HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — JANOTA, Ales — SIMAK,
Vojtech: Ergonomic remote control of the mobile platform by inertial measurement of
the hand movement, In: 11th International Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské
Pleso—High Tatras: May 16-18, 2016, ISBN 978—-1-4673—-8698-2, p. 445 — 449. (v
anglictine)

Citované v:

e MACHAJ, Juraj — RACKO, Jan — BRIDA, Peter: Performance comparison of
sensor implemented in smartphones with X—IMU, In: Lecture Notes in Artificial
Intelligence vol. 9876, Springer International Publishing Switzerland, 2016, ISSN
3022-9743, p. 190 — 199. (v anglictine)

e NIKITIN, Yuri— TURYGIN, Yuri — SOSNOVICH, Ella — BOZEK, Pavol: Trends in
control of NC machines, In: Procedia engineering, Volume 149, Elsevier Ltd.
International Conference on Manufacturing Engineering and Materials, ICMEM
2016; Novy Smokovec; Slovakia; 6—10 June, 2016, ISSN 1877-7058, p. 352 —
358. (v angli¢tine)

[3]

JANOTA, Ale$ — SIMAK, Vojtech — NEMEC, Dusan — HRBCEK, Jozef: Improving the
precision and speed of Euler angles computing from low cost sensor data, In: Sensors,
15 (3), doi: 10.3390/s150307016 2015, ISSN 1424-8220, p. 7016 — 7039. (v angli¢tine)
Citované v:

e DENG, Liying — WANG, Qiuying — MIKURIYA, Kota — WATANABE, Keigo: The
integration of some sensors for measuring the attitudes of a Manta robot, In:
IEEE International Conference on Mechatronics and Automation (ICMA), 7-10
Aug 2016, ISBN 978-1-5090-2396—7, ISSN 2152—-744X, p. 519 — 524. (v
anglictine)

e MADRIGAL, José Antonio Barraza — CARDIEL, Eladio — ROGELI, Pablo —
SALAS, Lorenzo Leija— GUERRERO, Roberto Mufioz : Evaluation of suitability
of a micro—processing unit of motion analysis for upper limb tracking, In: Medical
Engineering and Physics, Volume 38, Issue 8, 2016, ISSN 1350-4533, p. 793 —
800. (v anglictine)

e FENG, G. - HU, N. = MONES, Z. - GU, F. = BALL, A.D.: An investigation of the
orthogonal outputs from an on-rotor MEMS accelerometer for reciprocating
compressor condition monitoring, In: Mechanical Systems and Signal
Processing, Volumes 76—77, 2016, ISSN 0888-3270, p. 228 — 241. (v
anglictine)

e BOLINK, S.AAA.N. — NAISAS, H. — SENDEN, R. — ESSERS, H. — HEYLIGERS,
I.C.: Validity of an inertial measurement unit to assess pelvic orientation angles
during gait, sit—stand transfers and step—up transfers: Comparison with an
optoelectronic motion capture system, In: Medical Engineering and Physics,
Volume 38, Issue 3, 2016, ISSN 1350-4533, p. 225 — 231. (v angli¢tine)

[4]

MRAVEC, Toma$ — VESTENICKY, Peter: Increasing objects localization precision by
determination of inertial sensor calibration constants using differential evolution
algorithm, In: 15th International Carpathian control conference ICCC, Velké Karlovice,
Czech Republic, May 28-30, 2014, ISBN 978-1-4799-3528—-4, p. 362 — 366. (v
anglictine)

Citované v:

e MACHAJ, Juraj — RACKO, Jan — BRIDA, Peter: Performance comparison of
sensor implemented in smartphones with X—IMU, In: Lecture Notes in Artificial
Intelligence vol. 9876, Springer International Publishing Switzerland, 2016, ISSN
3022-9743, p. 190 — 199. (v angli¢tine)
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[5]

GREGOR, Michal — SPALEK, Juraj: Novelty Detector for Reinforcement Learning

Based on Forecasting, In: IEEE 12th International Symposium on Applied Machine

Intelligence and Informatics: Proceedings 2014, ISBN 978-1-4799-3442-3 , p. 73 —

78. (v angliCtine)

Citované v:

¢ YANG, Yuan — LI, Xiaoan — ZHANG, Lu: Task—specific pre—learning to improve

the convergence of reinforcement learning based on a deep neural network, In:
12th World Congress on Intelligent Control and Automation (WCICA), 2016,
ISBN 978-1-4673-8414-8, p. 2209 — 2214. (v angli¢tine)

[6]

PENIAK, Peter —- FRANEKOVA, Maria: Open communication protocols for integration of
embedded systems within Industry 4 , In: Applied electronics 2015 : 20th international
conference : Pilsen, 8 — 9 September 2015. — Pilsen: University of West Bohemia,
2015, ISSN 1803-7232, p. 181 — 184. (v anglittine)

Citované v:

e  YONGKUI, Liu — XUN, Xu: Industry 4.0 and cloud manufacturing: A comparative
analysis, In: 11th ASME International Manufacturing Science and Engineering
Conference (MSEC 2016) Location: Blacksburg, VA Date: JUN 27-JUL 01,
2016, ISBN 978-0-7918-4990-3, p. —. (v angli¢tine)

[7]

DADO, Milan — SPALEK, Juraj — JANOTA, Ale$: Present and Future Challenges of ICT
for Intelligent Transportation Technologies and Services, In: 1st International
Conference on Wireless Communication, Vehicular Technology, Information Theory
and Aerospace & Electronic Systems Technology "Wireless VITAE'09", Aalborg,
Denmark: May 17-20, 2009, ISBN 978—-1-4244-4067-2, p. 107 — 110. (v angli¢tine)
Citované v:

o KOLOSZ, Ben W. — GRANT-MULLER, Susan: Sustainability assessment
approaches for intelligent transport systems: the state of the art, In: IET
Intelligent Transport Systems, 2016, ISSN 1751-956X, p. 287 — 297. (v
anglictine)

(8]

RASTOCNY, Karol - FRANEKOVA, Méaria — ZOLOTOVA, Iveta — RASTOCNY, Karol,
jun.: Quantitative assessment of safety integrity level of message transmission between
safety—related equipment, In: Computing and Informatics. Volume 33, Issue 2, 2014,
ISSN 1335-9150, p. 343 — 368. (v angli¢tine)

Citované v:

e PATRIK, Urban — LANDRYOVA, Lenka: Identification and Evaluation of Alarm
Logs from the Alarm Management System, In: 17th |EEE International
Carpathian Control Conference (ICCC) Location: Tatranska Lomnica,
SLOVAKIA Date: MAY 29 — JUN 01, 2016, ISBN 978-1-4673—-8606—7, p. 769 —
794. (v anglictine)

[9]

HRUBOS, Marian — JANOTA, Ale$ : Road surface degradation — measurement and
visualization , In: Telematics — support of transport : 14th international conference on
Transport systems telematics 2014, ISBN 978-3-662-45316-2, p. 1 — 10. (v angli¢tine)
Citované v:
e CELKO, Jan — KOVAC, Matu$ — KOTEK, Peter: Analysis of the Pavement
Surface Texture by 3D Scanner, In: Transport Research Procedia, Vol. 14,
2016, ISSN 2352-1465, p. 2994 — 3003. (v anglittine)

[10]

DURECH, Jan — FRANEKOVA, Maria — LULEY, Peter — BUBENIKOVA, Emilia: Safety
aspects of PKI architecture within C—ITS and their modeling, In: 11th International
Conference ELEKTRO 2016, IEEE, Strbské Pleso—High Tatras: May 16-18, 2016,
ISBN 978-1-4673-8698-2, p. 400 — 405. (v anglittine)

Citované v:

e NEMEC, Dusan — HRUBOS, Marian — PIRNIK, Rastislav — JANOTA, Ale$ —
SIMAK, Vojtech: Classification of the road infrastructure objects based on mobile
two—dimensional laser scanning, In: 11th International Conference ELEKTRO
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